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1 CZESC OGOLNA

KODY CPV: CPV 45314300-4 — KtADZENIE KABLI
45314000-1 — INSTALOWANIE SPRZETU TELEKOMUNIKACYJNEGO
31500000-1 - URZADZENIA OSWIETLENIOWE | LAMPY ELEKTRYCZNE

1.1 NAZWA ZAMOWIENIA

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (SST) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét w zakresie wykonania instalacji audiowizualnych
zwigzanych z wyposazeniem sali widowiskowe] oraz sali spotkan nalezgcych do DK w Przasnyszu.

1.2 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACII

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe stosowang jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1 (Kod CPV 45314300-4, CPV
45314000-1, 31500000-1).

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla wszystkich robét
instalacyjno-montazowych w zakresie audiowizualnym.

Specyfikacja okresla wymagania szczegétowe odnosnie instalacji teletechnicznej, urzadzen
audiowizualnych stanowigcych przedmiot projektu.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie instalacji audiowizualnych w wybranych salach zlokalizowanych w budynku.
Zakres robdt obejmuje:

. Instalacje systeméw nagtosnienia: estradowego, konferencyjnego, kinowego

o Instalacje systeméw audio-wideo

o Instalacje oswietlenia scenicznego na potrzeby imprez estradowych

. Instalacje urzgdzen mechaniki sceny

o Instalacje systemoéw centralnego sterowania wyposazeniem audio-wideo oraz oswietleniem
. Instalacje systemu inspicjenta

1.4 PRACE TOWARZYSZACE | ROBOTY TYMCZASOWE

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
dokumentacje projektowg i ST.

1.4.1 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektows:

e Zamawiajgcego,

e Sporzadzong przez Wykonawce.

1.5 ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | ST

¢ Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
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e W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

¢ Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

e W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

e Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa
lub ST.

¢ Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

e Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

e W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub
ST i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu systemu, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6 INFORMACIE O ORGANIZACII BUDOWY

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen
wtasciwych jednostek w sprawie ogdlnych warunkéow uméw o prace projektowe w budownictwie oraz o
realizacje inwestycji budowlanych.

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym w umowie o
wykonanie robodt, wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzadzenia podziemne i
naziemne a takze dostep do energii elektrycznej, wody i sposéb odprowadzenia sciekéw.

Place i magazyny zamkniete do sktadowania materiatéw, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do robdt elektrycznych powinny by¢é wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposéb
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do Srodkéw transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatéw lub przedmiotéw oraz urzadzen dostarczanych na plac
budowy i do ich objetosci. Szerokos¢ i potozenie drég powinny odpowiadaé wymaganiom
zapewniajgcym mozliwos¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatéw i innych
przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich stanowisk pracy na budowie

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umowna.

1.6.1 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca ma obowigzek:
e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy,
e unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
e stosujgc sie do tych wymagan ma mieé szczegdlny wzglad na lokalizacje baz, sktadowisk, srodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami i mozliwoscia
powstania pozaru.
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1.6.2 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Jezeli
Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie sSrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.3 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, (np. rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych sieci i
urzadzen. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajgcego uzgodnieniami,
zatgczonymi do dokumentacji projektowe;j.

1.6.4 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i uzgodnienia z zarzgdem drég projektu organizacji
ruchu drogowego w rejonie budowy.

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczern obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdéw i wyposazenia na i z terenu robot.

Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb terenu
budowy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za powstate straty na budowie, zgodnie z poleceniami
Inwestora.

Wykonawca opracuje i uzgodni z Inspektorem Nadzoru projekt zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
oraz uzyska stosowne uzgodnienia.

1.6.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy

W czasie realizacji robdot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Kierownik budowy jest zobowigzany do sporzgdzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ,plan
BIOZ”, na podstawie ,informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” sporzadzonej w
dokumentacji projektowe;j.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.6.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca ma utrzymywad
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w
maszynach i pojazdach. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym wskutek realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez
Inwestora).



STWIOR — DK Przasnysz

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caty czas trwania robét, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien
rozpoczac roboty utrzymaniowe, nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.8 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

1.7 NAZWY | KODY: GRUP ROBOT, KLAS ROBOT | KATEGORII ROBOT

Roboty zwigzane z montazem instalacji audiowizualnych oraz dostawg i montazem urzadzen a/v:
Kod CPV 45314300-4, CPV 45314000-1

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich
normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w p-kcie 10 niniejszego opracowania. Uzyte w ST
wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.7.1 Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robot.

1.7.2 Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.7.3 Laboratorium

Elektryczne lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robét.

1.7.4 Projektant

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentac;ji projektowe;.

1.7.5 Rejestr obmiaréw

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robdét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw.
Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

1.7.6 Materiaty

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdét, zgodne z dokumentacjg projektowq i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.
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1.7.7 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

Zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.7.8 Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.7.9 Przedmiar robot

Wykaz przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w kolejnosci technologicznej ich
wykonania z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robdt
podstawowych.

1.7.10 Roboty podstawowe

Jest to minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu s3 mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci i
wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robét.
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2 WYROBY BUDOWLANE — PRZECHOWYWANIE | TRANSPORT

2.1 ZRODtA UZYSKANIA MATERIAtOW I ICH AKCEPTACJA

Do wykonania instalacji stabopragdowych nalezy uzy¢ materiatéw okreslonych w dokumentacji
projektowej lub rownowainych co do parametréw techniczno-eksploatacyjnych i standardow
wykonania, za zgodg Inwestora i projektanta. Obowigzuje réwniez zgodnos$c z zaleceniami producentéw,
wg DTR poszczegdlnych urzadzen.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce proponowanego
zrédta wytwarzania lub zamawiania tych materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych
(jesli s3 wymagane odrebnymi przepisami) lub prébki do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenie
partii materiatdw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego 7rédta
uzyskaja zatwierdzenie.

2.2 SPECYFIKACJA DOPUSZCZALNYCH MATERIAtOW

2.2.1 Sala wielofunkcyjna

L.p. Nazwa llosé Opis

Nagtos$nienie estradowe

1 Zestaw gtosnikowy 8 e Zestaw gto$nikowy dwudrozny
gtéwny e Moc znamionowa LF: co najmniej 600W (2400W szczytowo)
e Czuto$¢ HF: co najmniej 105dB (1W/1m)
e Pasmo przenoszenia (-3dB): co najmniej od 70Hz do 16kHz
e Pasmo przenoszenia (-10dB): co najmniej od 60Hz do 18kHz
¢ Maksymalny poziom SPL HF(1m): co najmniej 122dB ( 128dB
szczytowo)
¢ Impedancja: LF 8 Ohm, HF 6 Ohm
¢ Co najmniej 2 gtosniki niskosredniotonowe 8 calowe, 4x gtosnik
wysokotonowy kompresyjny
¢ Wymiary: co najwyzej 310 mm wys. x 800 mm szer. x 470 mm gt.
e Masa: co najwyzej 30 kg
¢ Dyspersja nominalna:
o niesymetryczna w ptaszczyznie poziomej 50° + 35°
poziomo,
o 20° w ptaszczyZnie pionowej

2 Subwoofer 4 Subwoofer i zestawy gtosnikowe gtéwne muszg pochodzi¢ od jednego
producenta

e Moc znamionowa wg. AES: co najmniej 1250W (5000W
szczytowo)

e Czuto$é: co najmniej 92dB (1W/1m, wolna przestrzen)

e Pasmo przenoszenia (-3dB): co najmniej od 32Hz do 250Hz

e Pasmo przenoszenia (-10dB): co najmniej od 29Hz do 300Hz

¢ Maksymalny poziom SPL (1m), wolna przestrzen: co najmniej
123dB ( 129dB szczytowo)

¢ Impedancja: 40hm

e Przetwornik: 18"

¢ Wymiary: co najwyzej 540 mm wys. x 770 mm szer. x 780 mm gt.

e Masa z uchwytem: co najwyzej 62 kg

3 System 2 e System podwieszenia pozwalajacy zamocowac co najmniej 4
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zawieszenia zestawy gtosnikowe gtdwne i co najmniej 2 subwoofery w
zestawow uktadzie kardioidalnym w jednym gronie gtosnikowym
gtosnikowych
4 Wzmacniacz 1 Osmiokanatowy wzmacniacz mocy z wbudowanym
8x3000W programowalnym procesorem sygnatowym o 40 bitowej precyzji
Moc nie mniejsza niz: 8x3000W @ 4 Ohm
Co najmniej 8 analogowych wejs¢ symetrycznych
Co najmniej 8 cyfrowych wejs¢ AES3
Co najmniej 2 wejscia DANTE
Procesor DSP: filtry FIR, IIR
Pasmo przenoszenia co najmniej 5Hz - 30kHz
Wspétczynnik ttumienia: co najmniej 5000
Monitorowanie statusu kazdego z kanatéw: zabezpieczenie przed
przesterowaniem, przegrzaniem, zwarciem, statym napieciem na
wyjsciu
Wbudowane Wi-Fi do zdalnego zarzadzania
Mozliwos¢ zasilania napieciem 3 fazowym i 1 fazowym
Wysokos$¢é urzadzenia: 2U, gteboko$¢ nie wieksza niz 500 mm
5 Wzmacniacz 1 Osmiokanatowy wzmacniacz mocy z wbudowanym
4x3000W programowalnym procesorem sygnatowym o 40 bitowej precyzji
Moc nie mniejsza niz: 4x3000W @ 4 Ohm
Co najmniej 4 analogowe wejscia
Co najmniej 4 cyfrowe wejscia AES3
Co najmniej 2 wejscia DANTE
Procesor DSP: filtry FIR, IR
Pasmo przenoszenia co najmniej 5Hz - 30kHz
Wspodtczynnik ttumienia: co najmniej 5000
Monitorowanie statusu kazdego z kanatéw: zabezpieczenie przed
przesterowaniem, przegrzaniem, zwarciem, statym napieciem na
wyjsciu
Wbudowane Wi-Fi do zdalnego zarzadzania
Mozliwos¢ zasilania napieciem 3 fazowym i 1 fazowym
Wysokos$é urzadzenia: 1U, gteboko$¢ nie wieksza niz 500 mm
6 Mikser cyfrowy 1 Czestotliwo$¢ prébkowania nie mniejsza niz 96kHz
FOH Przetwarzanie nie mniej niz 48 kanatéw wejsciowych
Nie mniej niz 8 grup DCA/VCA
Nie mniej niz 6 warstw
Nie mniej niz 32+1 ttumikéw o dtugosci 100 mm
Nie mniej niz 8 konfigurowalnych enkoderow
Nie mniej niz 16 programowalnych przyciskdw funkcyjnych
Nie mniej niz 1 dotykowy ekran o przekatnej minimum 7"
Nie mniej niz 32 wejscia mikrofonowe na ztgczach XLR
Nie mniej niz 2 wejscia liniowe stereo
Nie mniej niz 16 wyjs¢ liniowych XLR
Nie mniej niz 1 para wyjs¢ AES
Nie mniej niz 1 port na karty rozszerzen
Nie mniej niz 32 podswietlane wyswietlacze LCD z mozliwoscig
nadania nazwy kanatu
Wbudowany interfejs audio USB 32x32
Zintegrowane podswietlenie
Wbudowany auto mikser
Mozliwos$¢ pracy w protokole Dante (funkcjonalno$é moze by¢
realizowana za pomocg karty rozszerzen)
7 Cyfrowy stagebox 2 Kompatybilny z powierzchnig sterujgca (tego samego

10
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L.p.

Nazwa

llos¢

Opis

do miksera

producenta)

Nie mniej niz 16 kanatéw mikrofonowych na ztgczach XLR

Nie mniej niz 8 kanatéw wyjsciowych liniowych na ztgczach XLR
Dedykowana dioda informujaca o zasilaniu Phantom
Komunikacja z konsoletg foniczng w protokole Dante

Karta Dante do
miksera

Dedykowana karta Dante do miksera z p.6

Procesor
sygnatowy DSP
12x12, DANTE

Procesor sygnatowy o otwartej architekturze wewnetrzne;j
Minimum 12 wejs¢ mikrofonowo liniowych

Minimum 12 wyj$é liniowych

Wejscia i wyjscia logiczne (GP10),

Port do podtaczenia zewnetrznych sterownikéw sciennych
Czestotliwos¢ prébkowania minimum 48 kHz

Pasmo przenoszenia minimum 20 Hz - 20 kHz, +/- 0.5 dB.
Zakres dynamiki: > 112 dB (A-wazone)

Separacja kanatéw: co najmniej 110dB

Wyswietlacz OLED na panelu przednim

Latencja: co najwyzej 1.05 ms, wejscie do wyjscia

Port Dante obstugujacy co najmniej 64x64 kanaty

10

Odtwarzacz CD,
MP3

Profesjonalne, uniwersalne urzadzenie do odtwarzania materiatu
audio, dostepnego na nos$nikach potprzewodnikowych, takich jak
karty pamieci SD / SDHC oraz pamieci USB lub na ptytach CD (CD-
DA, CD-R, CD-RW)

Obstuga plikéw WAV, MP3, MP2, WMA i AAC

Dziesie¢ klawiszy bezposredniego dostepu do dowolnie
wybranych folderéw z nosnika SD lub USB

Mozliwo$¢ zgrania materiatu z ptyt audio CD do SD / SDHC /
nosnika USB w formacie MP3 albo WAV do celdw archiwizacji lub
odtwarzania na innych urzadzeniach.

Pitch Control (+ 14%) dla ptyt CD

Pamie¢ anti-shock (10 sekund) chronigca przed wstrzgsem
Zestaw symetrycznych i niesymetrycznych wyjs¢ analogowych
Wyjscie stuchawkowe z regulacjg poziomu

Koncentryczne i optyczne wyjscia cyfrowe

Bezprzewodowy pilot zdalnego sterowania

Wysokosé: 2U

11

Punkt dostepowy
WIFi

Kompatybilno$¢ z 802.11b/g/n oraz 802.11ac
Co najmniej 4 porty LAN
Co najmniej 2 anteny

12

Tablet sterujacy

Przekatna: co najmniej 10”

Rozdzielczos¢ ekranu: co najmniej 1920x1200
Procesor: co najmniej 8 rdzeniowy

Bateria o pojemnosci co najmniej 9000mAh
System operacyjny: Android

13

Case 6U

Skrzynia rack o wysokosci co najmniej 6U
Rama z profili aluminiowych
Trojramienne metalowe narozniki
Zamkniecia motylkowe

Gtebokosé uzytkowa: co najmniej 400mm

14

Monitor aktywny,
gtosnik 12"
wspotosiowy

Konstrukcja dwudrozna, uktad gtosnikdw wspdtosiowy
Przetworniki: co najmniej 1 wysokotonowy oraz co najmniej 1
niskotonowy o srednicy 12" z magnesem neodymowym

Pasmo przenoszenia (-3 dB): co najmniej od 70Hz — 17.5kHz
Dyspersja w ptaszczyznie pionowej w zakresie od 55 do 65stopni

11
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Dyspersja w ptaszczyznie poziomej w zakresie od 38 do 45stopni
Mozliwo$¢ zmiany dyspersji poprzez obrot tuby

Maksymalny SPL (w odl. 1m): co najmniej 130 dB (szczytowo)
Sumaryczna moc wzmachniacza (czes$¢ niskotonowa +
wysokotonowa) co najmniej 2400W (szczytowo)

Kolor: czarny

Obudowa wykonana ze sklejki

Waga: nie wieksza niz 17 kg

Wbudowany procesor DSP z mozliwoscig zapisywania ustawien
uzytkownika

Wyswietlacz LCD

15

Monitor aktywny,
gtosnik 15"
wspotosiowy

Konstrukcja dwudrozna, uktad gtosnikdw wspdtosiowy
Przetworniki: co najmniej 1 wysokotonowy oraz co najmniej 1
niskotonowy o $rednicy 15" z magnesem neodymowym

Pasmo przenoszenia (-3 dB): co najmniej od 60Hz — 17.5kHz
Dyspersja w ptaszczyznie pionowej w zakresie od 55 do 65stopni
Dyspersja w ptaszczyznie poziomej w zakresie od 38 do 45stopni
Mozliwos¢ zmiany dyspersji poprzez obrot tuby

Maksymalny SPL (w odl. 1m): co najmniej 132 dB (szczytowo)
Sumaryczna moc wzmacniacza (czes$¢ niskotonowa +
wysokotonowa) co najmniej 2400W (szczytowo)

Kolor: czarny

Obudowa wykonana ze sklejki

Waga: nie wieksza niz 20.5 kg

Wbudowany procesor DSP z mozliwoscig zapisywania ustawien
uzytkownika

Wyswietlacz LCD

16

Mikrofon
bezprzewodowy
do reki, cyfrowy

Zakres czestotliwosci pracy UHF: co najmniej 470 — 694 MHz w
wybranych pasmach o szerokosci do maksymalnie 72MHz

Typ modulacji radiowej: specjalistyczny, sygnat cyfrowy

Zakres dynamiki: co najmniej 120 dB (A)

Pasmo przenoszenia dzwieku toru nadajnika, znieksztatcenia
harmoniczne: co najmniej 20Hz-20kHz (+/-1dB), <0,1%THD
Pasmo przenoszenia przetwornika nadajnika: minimum 50Hz-
15kHz. Specjalnie ksztattowana charakterystyka dla zastosowan
wokalnych i mowy

Charakterystyka kierunkowa kapsuty/typ:
kardioidalna/dynamiczna

Szyfrowanie sygnatu: co najmniej 256 bitowe, certyfikowany
standard AES

Moc promieniowana w.cz.: przetgczana ImW i 10mW

Liczba przetgczanych czestotliwosci nosnych w pasmie pracy
zestawu 22400

Zasieg pracy nadajnika: minimum 100m w optymalnych
warunkach

Zakres regulacji czutosci wejscia: co najmniej 60dB na odbiorniku
Mozliwos¢ zastosowania dedykowanego akumulatora w
technologii litowej (bez efektu pamieciowego)

Wskaznik czasu pracy nadajnika: podawany na wyswietlaczu w
godzinach i minutach (z doktadnoscig do 15 minut) — dla
akumulatora

Minimalny czas pracy na akumulatorze: > 9 godz

Minimalny czas pracy na baterii typu AA: > 9 godz, 2x bateria
AA/Alkaliczna

Obudowa: metalowa

12
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17 Mikrofon 4 Odbiornik
bezprzewodowy e Zakres czestotliwosci pracy UHF: co najmniej 470 — 694 MHz w
nagtowny wybranych pasmach o szerokosci do maksymalnie 72MHz
+przypinany do *  Typ modulacji radiowej: specjalistyczny, sygnat cyfrowy

e Odtgczane anteny: tak, minimum % falowe

e Zakres dynamiki: co najmniej 120 dB (A)

e Pasmo przenoszenia, znieksztatcenia harmoniczne: co najmniej
20Hz-20kHz (+/-1dB), <0,1%THD

e Zakres regulacji wzmocnienia audio: co najmniej 60dB (co 1dB)

e Ztgcza wyjsciowe: symetryczne: %" Jack i XLR

¢ Wyswietlacz LCD: tak, o wysokim kontrascie

e  Zdalne monitorowanie parametréw nadajnikdéw: Tak

e  System detekcji zaktdcen radiowych czestotliwosci pracy
nadajnikow: Tak

e Sumaryczne opdznienie sygnatu (latencja) w catym torze
nadajnika do wyjscia odbiornika: nie wieksze niz 2,9 ms

e Szyfrowanie sygnatu: co najmniej 256 bitowe, certyfikowany
standard AES

e Program do zarzgdzania systemem, doboru czestotliwosci i
monitorowania pracy : tak, na platformy PC i Mac OSX

¢ Aplikacja na bezprzewodowe urzadzenia mobilne do zarzadzania
systemem, doborem czestotliwosci i monitorowania pracy: tak,
na urzgdzenia mobilne iOS

e Przytacze sieciowe Ethernet do zdalnego zarzadzania: tak, 10/100
Mbps

e Liczba przetaczanych czestotliwosci nosnych: 22400

e Obudowa metalowa Rack 19” z akcesoriami do zabudowy
pojedynczej i podwdjnej

klapy

Nadajnik bodypack:

e Zakres czestotliwosci pracy UHF: zgodny z odbiornikiem

e  Szyfrowanie sygnatu: co najmniej 256 bitowe, certyfikowany
standard AES

e Minimalny czas pracy na akumulatorze: 2 9 godz

e Minimalny czas pracy na baterii typu AA: > 9 godz, 2x bateria
AA/Alkaliczna

e  Obudowa metalowa

Mikrofon nagtowny

e Typ mikrofonu: miniaturowy, elektretowy, dookdlny
e Pasmo przenoszenia: co najmniej od 20Hz-20kHz

e Maksymalny SPL: co najmniej 107dB

e  Ostona przeciwwietrzna

¢ Uchwyt nauszny

e Ztgcze typu TQG/TA4F

* Waga: nie wiecej niz 20g

Mikrofon przypinany

*  Typ mikrofonu: miniaturowy, pojemnosciowy/kardioidalny
e Pasmo przenoszenia: co najmniej od 20Hz-20kHz

¢ Maksymalny SPL: co najmniej 147dB

e Ztacze do nadajnika bezprzewodowego: tak, typu TQG/TA4F
¢ Kabel wzmocniony, elastyczny, wzmacniany Kevlar'em

13
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Waga: nie wiecej niz 22g

18

Interfejs wejsciowy
Dante

Co najmniej 4 wejscia XLR

Zasilanie Phantom na wejsciach: 48V

llos¢ kanatdw DANTE: co najmniej 4

Czestotliwos¢ prébkowania kanatéw cyfrowych: co najmniej
48kHz

Rozdzielczos¢ kanatow cyfrowych: co najmniej 24 bity
Latencja: co najwyzej 0.35ms (bez opdznienia DANTE)

Zakres regulacji gain (cze$¢ analogowa): co najmniej 50dB
Wbudowany korektor parametryczny (co najmniej 4 pasmowy)
Mozliwos¢ kontroli z poziomu aplikacji webowe;j

19

Spliter antenowy
aktywny

Spliter antenowy kompatybilny z odbiornikami
bezprzewodowymi z poz. 15, 16

Co najmniej 5 par antenowych

Zasilanie zewnetrznych anten aktywnych
Zasilanie podtgczonych odbiornikdw mikrofonow
bezprzewodowych

20

Antena dookdlna

Urzadzenie kompatybilne z systemem mikrofonow
bezprzewodowych z p. 16, 17 oraz spliterem antenowym z p. 16

21

Mikrofon do
instrumentow
smyczkowych

Charakterystyka kierunkowa: superkardioida,

Zasada dziatania: cisnieniowo-gradientowy

Typ kapsuty: pojemnosciowa, wstepnie spolaryzowana,
Zakres czestotliwosci (+ 2 dB): co najmniej od 80 Hz do 15 kHz
Ekwiwalentny poziom szumow (A-wazone): co najwyzej 23 dBA
Zakres dynamiki: ci najmniej 107 dB,

Maksymalny SPL: co najmniej 142 dB,

Zasilanie Phantom: w zakresie od 5V do 50V

Impedancja: w zakresie od 28 do 420hm

Kolor: czarny,

Waga: nie wieksza niz 28g

Dtugosc¢ gesiej szyi: pomiedzy 13 a 15cm

22

Mikrofon do
instrumentow
detych

Charakterystyka kierunkowa: superkardioida,

Zasada dziatania: cisnieniowo-gradientowy

Typ kapsuty: pojemnosciowa, wstepnie spolaryzowana,
Zakres czestotliwosci (+ 2 dB): co najmniej od 80 Hz do 15 kHz
Ekwiwalentny poziom szumow (A-wazone): co najwyzej 28 dBA
Zakres dynamiki: ci najmniej 108 dB,

Maksymalny SPL: co najmniej 152 dB,

Zasilanie Phantom: w zakresie od 5V do 50V

Impedancja: w zakresie od 28 do 420hm

Kolor: czarny,

Waga: nie wieksza niz 28g

Dtugosc¢ gesiej szyi: pomiedzy 13 a 15cm

23

Zestaw
mikrofonéw do
perkusji

Zestaw do omikrofonowania instrumentéw perkusyjnych:
1x mikrofon dynamiczny instrumentalny o charakterystyce
superkardioidalnej.

o pasmo przenoszenia minimum 20Hz-10kHz,

o maksymalny poziom SPL: co najmniej 173dB

o wbudowany uchwyt statywowy

o kapsuta zawieszona pneumatycznie
3x mikrofon dynamiczny instrumentalny o charakterystyce
kardioidalnej

o Pasmo przenoszenia 40Hz-15kHz,

o Specjalny system zawieszenia dla zmniejszenia poziomu

14
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zaktécen zwigzanych z operowaniem mikrofonem
Uchwyty montazowe do mikrofonéw
Walizka transportowa

24

Mikrofon
przewodowy
wokalowy,
kardioidalny

Mikrofon dynamiczny wokalny o charakterystyce kardioidalne;j.
Pasmo przenoszenia: co najmniej od 50Hz do 15kHz
Specjalnie ksztattowana charakterystyka przenoszenia w celu
uwypuklenia gtosu i redukcji tta

Kapsuta zawieszona pneumatycznie

Ostona kulowa z filtrem ggbkowym wewnatrz,

Uchwyt statywowy i futerat

25

Mikrofon
przewodowy
wokalowy,
superkardioidalny

Mikrofon dynamiczny wokalny o charakterystyce
superkardioidalnej

Pasmo przenoszenia: co najmniej od 50Hz do 15kHz
Specjalnie ksztattowana charakterystyka przenoszenia w celu
uwypuklenia gtosu i redukciji tta

Kapsuta zawieszona pneumatycznie

Ostona kulowa z filtrem ggbkowym wewnatrz

Uchwyt statywowy i futerat

26

Mikrofon
przewodowy,
instrumentalny

Mikrofon dynamiczny instrumentalny o charakterystyce
kardioidalnej

Pasmo przenoszenia: co najmniej od 40Hz do 15kHz
specjalnie ksztattowana charakterystyka przenoszenia w celu
uwydatnienia bezposredniego zrédta dzwieku i redukc;ji tta,
Kapsuta zawieszona pneumatycznie

Przeznaczony do instrumentéw perkusyjnych i wzmacniaczy
gitarowych

Uchwyt statywowy i futerat

27

Mikrofon
instrumentalny

Mikrofon pojemnosciowy, instrumentalny o charakterystyce
kardioidalnej

Pasmo przenoszenia: co najmniej od 20Hz do 20kHz
Specjalnie ptaska charakterystyka przenoszenia w celu wierne;j
reprodukcji zrédta dzwieku i redukcji tta,

Kapsuta zawieszona pneumatycznie

Przeznaczony do nagtasniania i rejestracji wszelkiego typu
instrumentéw

Uchwyt statywowy i futerat

Przetaczalna charakterystyka w zakresie niskich czestotliwosci:
ptaska, ttumienie 6 lub 18 dB/oktawe

Ttumik dwupozycyjny 0dB i -10dB

Szum wtasny nie wiekszy niz 18dB EIN

28

Rejestrator
twardodyskowy

Rejestrator audio stereo nosnikdw poétprzewodnikowych
Mozliwo$¢ nagrywania na kartach SD, CF lub pamieci przenosnej
USB

Brak mechanicznych elementéw transportu

Nagrywanie i odtwarzanie plikéw WAV, MP3

Tryby odtwarzania: wszystkie pliki, katalog, listy odtwarzania
(maks. 3), jeden plik, losowy, powtarzany]

Odtwarzanie 24-bitowych plikéw WAV

Kontrola szybkosci odtwarzania (co najmniej £ 15%), kontrola
wysokosci dzwiekdow

Funkcje auto cue, auto ready oraz call

Nagrywanie zsynchronizowanie (automatyczne nagrywanie
inicjowane poziomem sygnatu wejsciowego)

Automatyczne lub manualne zwiekszanie numeru sciezki
Funkcje edycji dla plikdw WAV (dzielenie, tgczenie, usuwanie,

15
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Zmiana nazwy)

Wyswietlanie informacji tag ID3 oraz CD-Text

Konwerter czestotliwosci probkowania

Funkcja Dither

Funkcja Power-on play (funkcja odtwarzania z uzyciem zegara)
Wbudowany zegar pozwalajgcy na wprowadzanie czasu
dokonania nagrania

Analogowe niesymetryczne wejscie/wyjscie RCA

Cyfrowe wspoétosiowe wejscie/wyjscie SPDIF

Odtwarzane mono mix

Gniazdo klawiatury komputera (PS/2 lub USB) — edycja nazw
katalogéw i plikdéw oraz zdalna kontrola

29

Stuchawki
odstuchowe

Stuchawki zamkniete

Przetwornik dynamiczny, magnes neodymowy
Wielkos¢ przetwornika: co najmniej 40mm
Czutos$é: co najmniej 102dB SPL/mW
Impedancja: co najwyzej 450hm

Maksymalna moc wejsciowa: co najmniej 1000mW
Pasmo przenoszenia: co najmniej od 5Hz do 25kHz
Odtaczany kabel

30

Przytacze
sygnatowe
podtogowe

Puszka podtogowa z ramg montazowg

Kaseta wykonana z stali nierdzewnej

Pojemnos$é: co najmniej 8 modutéw 45x45
Obcigzalnos¢ kasety: co najmniej 1500N

Regulacja wysokosci: co najmniej od 105 do 150mm
Mozliwosé regulacji montowanych gniazd sygnatowych
llos¢ i rodzaj gniazd zgodna ze schematem blokowym
Ztacza XLR ztocone lub srebrzone

31

Przytacze
sygnatowe Scienne

llos¢ i rodzaj gniazd zgodna ze schematem blokowym
Ztacza XLR ztocone lub srebrzone
Modutowa budowa

32

Switch DANTE

Co najmniej 24 porty RJ45 10/100/1000Mb/s

Automatyczna negocjacja szybkosci potgczen i automatyczne
krosowanie

Przepustowos¢: co najmniej 40GB/s

Tablica adreséw MAC: co najmniej 8k

Wsparcie dla QoS

33

Krosownica LAN

Wysokosé: 1U

Co najmniej 32 porty

Kategoria CAT 6

Dedykowany dla przewoddéw FTP

34

Statyw
mikrofonowy
wysoki

10

Rury cienkoscienne, stalowe

Podstawa — nézki sktadane z gumowymi koncéwkami
Elementy konstrukcyjne wykonane metoda wtrysku
cisnieniowego

Lakier proszkowy czarny

Wysiegnik poziomy o dtugosci co najmniej 70 cm, zakoriczony
gwintem

Wysokosé regulowana w zakresie min. 100 cm — 230 cm
Waga: nie wieksza niz 3.4kg

35

Statyw
mikrofonowy niski

Rury cienkoscienne stalowe

Lakier proszkowy czarny

Wszystkie elementy konstrukcyjne wykonane metodg wtrysku
cisnieniowego
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Wysokosé regulowana w zakresie co najmniej od 65 do 155cm
Wysiegnik teleskopowy poziomy, zakorczony gwintem 3/8”
Nozki zakoriczone nasadkg gumowag z regulowang srednicg
rozstawu

36

Statyw do nut

Srednica podstawy: co najmniej 740 mm

Podstawa taczaca: blokada szybkiego zwolnienia
Wysokos$é: regulowana w zakresie co najmniej od 74cm do
127cm

Materiat: stal

Wymiary pulpitu: 490 x 340 x 50 mm

2-cze$ciowa, sktadania konstrukcja

Kolor: czarny

Waga: co najwyzej 3.7 kg

37

Skrzynia
transportowa dla
statywoéw

Skrzynia o wymiarach: co najmniej 120x50x25cm
Rama z profili aluminiowych

Trojramienne metalowe narozniki

Zamkniecia motylkowe

38

Case - mikser
audio

Skrzynia transportowa o wymiarach dopasowanych do miksera z
p.6

Rama z profili aluminiowych

Zamkniecia motylkowe

Whnetrze obudowy wytozone gabka zabezpieczajgca przed
uszkodzeniem

39

Szafa rackowa 32U

Szafa rackowa, stojgca metalowa w kolorze czarnym

Wymiary zewnetrzne: szerokos$¢ co najmniej 600mm, gtebokosé
co najmniej 600mm, wysokos¢ 32U

Zdejmowana Sciana tylna

Wyposazenie: 3 x potki rackowe, 4 x listwa zasilajgca

40

Dibox aktywny

Transformatorowy symetryzator sygnatu z aktywnym typem
uktadu elektronicznego w kompaktowej, metalowej obudowie
Wbudowany ttumik sygnatu o min. 2 poziomach ttumienia
Mozliwos¢ odwrdcenia polaryzacji sygnatu

Mozliwos¢ odizolowania masy sygnatu

Wejscia: co najmniej 1x Jack %” TS, niesymetryczne

Wyijscia: co najmniej 1x Jack %4” TS typu ,,Link/Thru”
niesymetryczne, XLR symetryczne

Zasilanie Phantom +48V

Zakres czestotliwosci: co najmniej od 20Hz do 30 kHz (- 3 dB, przy
impedancji zrédta > 6000hm)

41

Przewdd XLRM-
XLRF 10m

20

Ztacza z posrebrzanymi stykami
Dtugos¢ 10m

42

Przewdd XLRM-
XLRF 5m

20

Ztacza z posrebrzanymi stykami
Dtugos¢ 5m

43

Przewdd Jack jack
5m

Ztacza z posrebrzanymi stykami
Dtugos¢ 10m

44

Okablowanie state,
uktadanie

Okablowanie niezbedne do uruchomienia systemu nagtosnienia,
zgodnie z listg okablowania

45

Mikrofon
odstuchowy

Mikrofon pojemnosciowy

Charakterystyka kardioidalna

Pasmo przenoszenia: co najmniej 50Hz - 17kHz
Czuto$¢: co najmniej -35dBV/Pa

Réwnowazny szum wtasny: co najwyzej 28dBA
Cisnienie akustyczne maks.: co najmniej 124dB
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L.p. Nazwa llosé Opis
e Przewdd o dtugosci 9m
Oswietlenie sceniczne
1 Reflektor PAR LED 12 |+ Zrédto éwiatta: co najmniej 18 diod RGBAW + UV o mocy 12W
RGBWA + UV kazda
e Kat wigzki: pomiedzy 23 a 30 stopni
¢ Co najmniej 60 wbudowanych makro
»  Zywotno$¢ Zzrédta $wiatta: co najmniej 50 000h
*  Metalowa obudowa
e Waga: co najwyzej 6kg
2 Gtowa ruchoma 6 e Zrbdto $wiatta: biata dioda LED
SPOT 180W e Temperatura barwowa 7000K
e Substraktywny sposdb mieszania barw CMY
e Liniowy zoom w zakresie min. 8 - 40 stopni
e Tarcza koloréw z min. 6 kolorami
e Tarcza z co najmniej 7 gobo obrotowymi
e Tarcza z co najmniej 7 gobo statymi
e Rotacyjna okraggta pryzma min. czterokrotna
*  Przestona frost
*  Przestona Iris
¢ Mozliwos¢ pracy w trybie wyciszonej wentylacji
3 Gtowa ruchoma 4 e LEDowe Zrédto $wiatta
WASH 19x15W e Co najmniej 19 multichipéw RGBW o mocy min 15W kazdy
RGBW e Strumien z urzgdzenia min. 4400 Lm
e Liniowy zoom w zakresie min 8 - 60 stopni
e Emulacja lampy halogenowej dla dwdéch temp. barwowych 2700K
i 3200K
e Biblioteka barwy biatej dla min. 5 temp. barwowych
¢ Mozliwos¢ sterowania trzema ringami diod niezaleznie
e Ciezar do 9kg
4 Reflektor PAR LED 10 |+ LEDowe Zrédto swiatta
RGBA, zoom, e  Conajmniej 7 multichipéw RGBA o mocy min 40W kazdy
7x40W e Strumien swietlny z urzgdzenia min. 1750 Lm
¢ Liniowy zoom w zakresie min 4-60 stopni
¢ Emulacja lampy halogenowej dla dwéch temp. barwowych 2700K
i 3200K
e Liniowa regulacja CTO w zakresie 2700K - 8000K
e Ciezar do 5kg
5 Reflektor profilowy 4 Zrédto $wiatta: biata dioda LED o mocy min 240W
LED, 25-50st e Temperatura barwowa $wiatta w przedziale 3140 - 3200K
e Zoom regulowany w przedziale co najmniej 28 - 50 stopni, z
mozliwoscig wymiany na inny zakres
¢ Obstugiwane protokoty: DMX, RDM, ArtNet
e Gtosnosc¢ urzadzenia zmierzona w odlegtosci 1m ponizej 25dB
e  Ciezar urzadzenia mniejszy od 17 kg
e  Sterowanie jasnoscig w co najmniej 16 bitach
6 Mikser oswietlenia 1 Konsoleta do sterowania o$wietleniem pracujgca w protokole DMX

512 oraz Ethernet.

Panel sterowniczy:

¢ Co najmniej 29 enkoderéw obrotowych z podswietleniem RGB
¢ Co najmniej 5 enkoderéw podwaéjnych

¢ Co najmniej 10 zmotoryzowanych suwakéw 60 mm
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¢ Co najmniej 40 samodzielnych playbackdéw
¢ Co najmniej 16 konfigurowanych klawiszy X
¢ Co najmniej 2 zmotoryzowane suwaki A/B 100 mm
e Conajmniej 1 kétko jasnosci
e Ciche klawisze z indywidualnym, regulowanym podswietleniem
e Ziacza
o Conajmniej 2 x wyjscie DMX512-A (zenski XLR 5pin)
o Conajmniej 1 x wejscie DMX512-A (meski XLR 5pin )
o Conajmniej 1 x wejscie MIDI (zenski DIN 5pin)
o Conajmniej 1 x wyjscie MIDI (zeriski DIN 5pin)
o Conajmniej 1 x wejscie liniowego kodu czasowego
(zenski XLR 3pin)
Co najmniej 1 x GPI interfejs ogdlnego zastosowania
(zenski DE9 D-SUB) do zdalnego sterowania
o Conajmniej 1 x USB 2.0 (typu B)
o Conajmniej 1 x lampka LED (zenski XLR 4pin)

¢)

Panel sterowniczy zintegrowany w jednej skrzyni typu case z kotami

¢ Wymiary zewnetrzne: nie wieksze niz 84cm x 78cm x 31cm.
e Szuflada na klawiature
e Schowek na dokumenty lub tablet
e Schowek na kable
¢ Regulacja kata nachylenia monitoréw
e W zestawie komputer o parametrach min :
o Intel Corei7
o AMD Radeon RX Vega M GL Graphics
o 120GB SSD M.2, 16GB RAM
o System Windows 10 PRO
e W zestawie co najmniej 2 monitory dotykowe o przekatnej 15.5”
z 10-punktowy multitouch i maksymalnej rozdzielczosci 4K
¢ UPS 600VA
e W zestawie Ethernet switch (8 x 10/100/1000Mbps)
e Bezprzewodowa podswietlana klawiatura z panelem dotykowym
e Podswietlenie LED
e 2xlampka “gesia szyjka”
e  Ztgcza zamontowane na tylnym panelu skrzyni: DMX IN, OUT(XLR
3 lub 5pin),
e  Zasilanie(TRUE1), Ethernet(RJ45).
¢ Dodatkowe ztgcze USB z przodu skrzyni
e Kabel do tadowania telefonéw w schowku
e W zestawie urzadzenie przeznaczone do przesytu i dystrybucji
sygnatdéw sterujgcych w sieciach Ethernet o parametrach:
o Komunikacja w protokofach MA-Net2 oraz Art-Net
2" kolorowy wyswietlacz TFT
Wytrzymata obudowa stalowa
Zintegrowany zasilacz
Dwa gniazda DMX XLR 5-pin
Dowolnos¢ konfiguracji funkcji gniazd DMX (wejscie lub
wyjscie).
Konfigurowanie przypisanej linii i ustawien gniazd.

O O O O O

(e}

Spliter DMX 2 e Co najmniej 2 wejscia DMX i 8 wyjs¢ DMX
e Wszystkie wejscia i wyjscia izolowane
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Wyposazony w tryby pracy dla wyjs¢
Wbudowany wyswietlacz LCD
Wejscie / wyjscie danych: 3-pinowe i 5-pinowe XLR
Obudowa rack 1U
8 Patch panel DMX Co najmniej 12 posrebrzanych gniazd XLR M
9 Elementy Elementy niezbedne do zamocowania lamp na sztankietach i
montazowe, mostach oswietleniowych
okablowanie Okablowanie DMX niezbedne do uruchomienia systemu
ruchome oswietlenia scenicznego
10 Okablowanie state, 1 Okablowanie state niezbedne do uruchomienia systemu
uktadanie oswietlenia scenicznego
Mechanika sceniczna
1 Kurtyna gtéwna 1 Szerokos¢ : ok. 9m, wysokos$¢: ok. 5.4m
Drapowanie: 30/10/10 - 100%
Materiat:  plusz kurtynowy, co najmniej 420g/m2
Spetnianie warunkéw bezpieczeristwa pozarowego
Atest na trudnozapalnosé: PN-EN ISO 6940:2005 PN-91/P-04824
Kieszen do wiozenia obcigznikéw
Obcigzenie dolne kieszeniowe: co najmniej 0.23kg/mb
Zakos tgczacy: co najmniej 30cm
Pas tapicerski z nabitymi oczkami
Histereza dopasowania wysokosci kurtyny: co najwyzej 9cm (bez
trokéw, sznurkow i innych wigzan)
Silnik jednofazowy o mocy co najmniej 200W
Torowisko prowadzace - SMKO075: Al Mg Si, 4 kg/mb
Ugiecie odcinkowe torowiska - 4mm/mb przy obcigzeniu max
174N/m
Wozki SMOP75/SMP100 czterotozyskowe cichobiezne (powtoka
tozysk poliamidowa + zderzaki)
Lina napedowa 5mm poliamidowa nierozciggliwa w splocie
bawetnianym
Mechanizm napedowy — sterowanie radiowe(310MHz) zasieg co
najmniej 100m, klawisze sterowania bezposredniego
Sterowanie z systemu centralnego sterowania
Mozliwos¢ regulacji wysokosci zawieszenia wzgledem sceny
2 Kurtyna ekranowa 1 Szeroko$é¢ : ok. 9m, wysokosé: ok. 5.8m

Drapowanie: 30/10/10 - 100%

Materiat: plusz kurtynowy, co najmniej 420g/m?2

Spetnianie warunkéw bezpieczenstwa pozarowego

Atest na trudnozapalnosé: PN-EN ISO 6940:2005 PN-91/P-04824
Kieszen do wiozenia obcigznikéw

Obcigzenie dolne kieszeniowe: co najmniej 0.23kg/mb

Zakos tgczacy: co najmniej 30cm

Pas tapicerski z nabitymi oczkami

Histereza dopasowania wysokosci kurtyny: co najwyzej 9cm (bez
trokéw, sznurkow i innych wigzan)

Silnik jednofazowy o mocy co najmniej 200W

Torowisko prowadzace - SMKO075: Al Mg Si, 4 kg/mb

Ugiecie odcinkowe torowiska - 4mm/mb przy obcigzeniu max
174N/m

Wozki SMOP75/SMP100 czterotozyskowe cichobiezne (powtoka
tozysk poliamidowa + zderzaki)
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Lina napedowa 5mm poliamidowa nierozciggliwa w splocie
bawetnianym

Mechanizm napedowy — sterowanie radiowe(310MHz) zasieg co
najmniej 100m, klawisze sterowania bezposredniego
Sterowanie z systemu centralnego sterowania

Mozliwos¢ regulacji wysokosci zawieszenia wzgledem sceny

Kurtyna
horyzontalna

Szerokos¢ : ok.7 m, wysokos$é: ok. 5.8m

Drapowanie: 70%

Materiat: plusz kurtynowy, co najmniej 420g/m?2
Spetnianie warunkéw bezpieczenstwa pozarowego

Atest na trudnozapalnos$é: PN-EN ISO 6940:2005 PN-91/P-04824
Kieszent do wtozenia obcigznikéw

Obcigzenie dolne kieszeniowe: co najmniej 0.23kg/mb
Kurtyna podzielona na 2 czesci z zaktadkami

System mocowania kurtyny: dystansowniki Scienne do $ciany
tylnej

Naped reczny

Most
oswietleniowy,
elektryczny

Element roboczy - trawers aluminiowy TRIO 290 w kolorze
czarnym

o o dtugosci 700cm — 2szt.

o o dtugosci 600cm — 2szt.
Mocowanie trzypunktowe z regulacjg wysokosci i naprezenia liny
Lina stalowa o srednicy 5mm o konstrukcji 6x19 nie odkretna
Komplet zbloczy linowych PA6G tozyskowane, srednica 150mm w
obudowie C1
Wociggarki trzysekcyjne talerzowe SMA 300/3 z samohamownym
motoreduktorem 1/90 z hamulcem silnikowym 38Nm. Ucigg
400kg. Waga zespotu wciggarki nie wieksza niz 95kg.
Predkos¢ ruchu regulowana: 2-6m/min, ptynny start i hamowanie
Zabezpieczenie napedu(przecigzeniowe, zwarciowe, wytgczniki
krarncowe, tgcznik awaryjny stop)
Zatrzymanie awaryjne wg EN 60204-1 kategoria O (Safe Torque
Off)
Zasilanie 400V 2200W/szt.
Uktadacz kablowy 80x40 wraz z koszem szczagtkowym i korytem
systemowym dla gniazd shuko

Most dekoracyjny,
elektryczny

Element roboczy: rura stalowa bezszwowa 48,3x2,9mm
malowana tréjwarstwowo na czarno

o o dtugosci 700cm — 1szt.

o o dtugosci 600cm — 2szt.
Mocowanie trzypunktowe z regulacjg wysokosci i naprezenia liny
Lina stalowa o $rednicy 5 o konstrukcji 6x19 nie odkretna
Komplet zbloczy linowych PA6G tozyskowane, srednica 150mm w
obudowie C1
Wociggarki trzysekcyjne talerzowe SMA 300/3 z samohamownym
motoreduktorem 1/90 z hamulcem silnikowym 38Nm. Ucigg
300kg. Waga zespotu wciggarki nie wieksza niz 95kg.
Predkos¢ ruchu 6m/min
Zabezpieczenie napedu(przecigzeniowe, zwarciowe, wytgczniki
krancowe, tgcznik awaryjny stop)
Zasilanie 400V 1100W/szt.

Sztankiet
oswietleniowy

Element roboczy: rura aluminiowa o srednicy 50mm, o dtugosci
150cm
Kolor czarny
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pionowy Elementy montazowe
7 Paldament 3 Materiat: plusz kurtynowy, co najmniej 420g/m?2
wérédsceniczny Spetnianie warunkéw bezpieczeristwa pozarowego: atest na
trudnozapalno$¢ wg PN-EN ISO 6940:2005, PN-91/P-04824
Wysokos$é ok. 1m, szerokos¢: 700cm — 1szt, 600cm — 2szt.
Drapowanie: 70%
8 Kulisy 8 Wymiary kulis:
o Szeroko$¢: ok. 1.3m, wysokosé ok. 5.8m — 2szt.
o Szerokos¢: ok. 1.0m, wysokos¢ ok. 5.8m — 6szt.
Materiat: plusz kurtynowy, co najmniej 420g/m2
Spetnianie warunkéw bezpieczenstwa pozarowego
Atest na trudnozapalnos$¢ wg PN-EN ISO 6940:2005, PN-91/P-
04824
Kieszent do wtozenia obcigznikéw
Obcigzenie dolne kieszeniowe: co najmniej 0.23kg/mb
Pas tapicerski z rzepami do zamocowania na belce kulisowej
Histereza dopasowania wysokosci kulis: co najwyzej 9cm (bez
trokdéw, sznurkéw i innych wigzan)
Materiat belki: aluminium lub drewno
Projekcja 3D
1 Ekran elektryczny, 1 Metalowa obudowa o wysokiej wytrzymatosci, grubos¢ blachy
800x432cm, stalowej co najmniej 1 mm
powierzchnia Zasilanie: 230V
projekcyjna Auto-matycz.ne zatrzymanie ekranu przy zwijaniu i rozwijaniu
powierzchni
srebrna do . L .
S Zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem
projekcji _3D System naciggdéw bocznych napinajacych powierzchnie
pasywnej, Materiat projekcyjny na bazie PCV z powtoka srebrng dla
perforowana pasywnych technologii 3D przy uzyciu swiatta spolaryzowanego,
przepuszczalny akustycznie (perforowany)
Rozmiar powierzchni projekcyjnej: 800 x 432 cm
Wspodtczynnik wzmocnienia (gain): 2.4
2 "Projektor kinowy, 1 Cyfrowy projektor kinowy do projekcji 2D

rozdzielczos¢ 4K,
jasnosc¢ 12
000lumendw,
3xDLP, zrodto
Swiatta laserowe
RGB

Petna zgodnos¢ ze standardem DCI.

Typ uktadu tworzgcego obraz DLP - 3 x DMD 0,98".
Rozdzielczos$¢ rzeczywista 4K (4096 x 2160 pixeli).

Jasnos$¢ min. 12.000 lumendw;

Kontrast obrazu min. 2.300:1.

Wyposazony w zrédto swiatta typu RGB - 3 niezalezne zrédta
Swiatta dla kazdej z barw podstawowych.

Projektor musi zapewniaé zgodno$¢ z przestrzenig kolorystycznag
P3 =100%, REC2020 > 98%.

Zywotnos¢ zrédta $wiatta nie mniej niz 40.000h.

Modutowa konstrukcja projektora umozliwiajgca szybki serwis.
Uktad automatyki i pamieci ustawien ostrosci i wielkosci
ogniskowej obiektywu.

Filtry powietrza wielokrotnego uzycia. Obstuga materiatu
filmowego HFR.

Poziom hatasu generowanego przez projektor i uktad zasilania nie
wiecej niz 50 dB (wazona A).

Konsumpcja energii elektrycznej na poziomie nie wiekszym niz
1.4 kW (3W w standby).

Wyposazony w serwer kinowy odpowiedni dla projekcji filméw
2D/3D.
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Odtwarzanie tresci w rozdzielczosci 2K oraz 4K, w tym 4K@60fps.

Odtwarzany system kompresji MPEG-2 (4:2:0 oraz 4:2:2 do
60fps).

Odtwarzany system kompresji JPEG2000 w rozdzielczosci 2K z
czestotliwoscig do 120 fps, w rozdzielczosci 2K 3D z
czestotliwoscig do 60 fps dla kazdego oka.

Mozliwy osiggalny bitrate dla JPEG 2000 powyzej 600 Mbps.
Wyjscie dZzwieku w standardzie AES/EBU.

Ztacza wejsciowe dla sygnatu z urzadzen zrédtowych tresci
alternatywnych (2x HDMI 2.0a). Ztgcza GPIO.

Pamiec¢ zbudowana w oparciu o RAID5, ilos¢ pamieci netto min.
1,8 TB.

Ztacza komunikacyjne Ethernet, USB 2.0, USB 3.0.
Zarzadzanie z poziomu interfejsu web.

Obiektyw

Obiektyw projekcyjny, wysokokontrastowy, odpowiedni dla
kinowego projektora cyfrowego.

Zmotoryzowany, umozliwiajgcy wyswietlenie obrazu w dwdch
formatach kinowych (FLAT/SCOPE).

Ogniskowa odpowiednia dla warunkdw projekcyjnych
obliczonych w projekcie.

Stolik pod
projektor

Konstrukcja dopasowana do projektora
Obudowa z rack 19” na urzadzenia
Mocowanie pod serwer kinowy

Komputer, laptop

Komputer do zarzadzania systemem kinotechnicznym o
parametrach nie gorszych niz:

Ekran nie mniejszy niz 15".

Pamie¢ RAM nie mniej niz 8GB, dysk twardy min. 256GB SSD.
Komunikacja bezprzewodowa: WiFi 802.11, wyposazony w
ztgcza: HDMI, USB 2.0 - 2 szt, USB 3.0 — 1 szt.

System operacyjny: Windows.

Uktad do projekcji
3D

Modut polaryzacyjny pasywnego systemu 3D.

Odpowiedni dla wspétpracy z dostarczanym projektorem
pracujagcym w technologii DLP.

Samoczynne wtgczanie przy zmianie 2D/3D.

Przystosowany do wyswietlania obrazu 3D w technologii HFR, w
tym 2K 3D predkosc¢ 60 fps dla kazdego oka.

Kompatybilny z dostarczanymi okularami 3D.

UPS

Akumulatorowy zasilacz bezprzerwowy umozliwiajgcy
podtrzymanie zasilania pracy projektora kinowego w sytuacji
zaniku napiecia sieciowego.

Zasilanie urzadzenia jednofazowe 230V AC.

Ksztatt napiecia wyjsciowego - petna sinusoida.

Moc pozorna urzadzenia min. 3000VA, moc czynna min. 2350W.
Akumulatory typ: wewnetrzne. Zabezpieczenie przecigzeniowe.
Czas przetgczania z zasilania sieciowego na akumulatorowe na
poziomie <5ms.

Metalowa obudowa w standardzie rack.

Procesor dzwieku

Cyfrowy procesor dzwieku kinowego z wbudowanym monitorem
kontrolno-odstuchowym.

Procesor wspierajgcy dekodowanie Dolby Surround 7.1, Dolby
Surround 5.1, Dolby ATMOS (opcja - mozliwos$¢ rozszerzenia).
Umozliwiajacy reprodukcje dzwieku w formatach Dolby Digital
Plus™, Dolby TrueHD - wsparcie dla strumienia Atmos rozwigzan
konsumenckich przez HDMI.

Wejscia sygnatowe: wielokanatowe 8 x AES-3 (2 x RJ45) dla
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serwera kinowego DCl, 2 x AES-3 (BNC) dla zrodet
alternatywnych, 2 x analog (RCA), 1 x HDMI 2.0 IN, 1 x wejscie
mikrofonowe.
¢ Nie mniej niz 16 wyjs¢ audio symetrycznych (2 x DB25).
¢ Obstuga protokotéw sieciowych audio (transfer sygnatéw
wyjsciowych w postaci cyfrowej do pozostatych elementow
systemu nagtosnienia).
¢ Dlatoréw wyjsciowych zapewniona optymalizacja w postaci
obrébki amplitudowej, czasowej, czestotliwosciowe;j z
wykorzystaniem wbudowanych narzedzi i procedur
pomiarowych.
e EQw rozdizelczosci 1/12 oktawy.
¢ Interfejs panelu przedniego z ekranem dotykowym, interfejs
uzytkownika WWW do zdalnej konfiguracji i sterowania.
¢ Whbudowane ztacze: GB Ethernet (1000Base-T / RJ-45); HDMI 2.0
OUT; USB 3.0 oraz DB-9 (RS232, kompatybilnos¢ ze standardem
ASCII).
10 Okulary 3D 1000 | * Metoda polaryzacji kotowej
e Dwa rozmiary: dla dorostych i dla dzieci
e Dopasowane do systemu polaryzacji obiektywéw 3D dla
projektora
11 Zestaw gtosnikowy 3 Caty zestaw:
kinowy, kanaty L, *  Dyspersja znamionowa:
C,R e W ptaszczyZnie poziomej co najmniej 90°
e W ptaszczyZnie pionowej co najmniej od +20° do -30°
e Pasmo przenoszenia: co najmniej od 33Hz — 16kHz (-6dB)
¢ Mozliwos¢ wyboru trybu pracy: biamp, triamp
e Masa systemu: nie wieksza niz 118kg
e Poziom maksymalny: co najmniej 135dB SPL (1m, peak)
Czes¢ niskotonowa:
¢ Moc znamionowa: co najmniej 800W (AES)
e Czuto$é: co najmniej 98.5dB (1W/1m)
e Impedancja: 4 Q
¢ Conajmniej 2 przetworniki 15” z cewka o srednicy 3”
e Wymiary: co najwyzej 480 x 770 x 520mm (W x S x G)
e Masa: co najwyzej 79kg
¢ Obudowa wykonana z ptyt MDF
Czes¢ Sredniowysokotonowa (w trybie biamp):
¢ Impedancja: 8Q
e Czutosé: co najmniej 105dB
¢ Moc znamionowa: co najmniej 350W (AES)
e Przetwornik $redniotonowy o srednicy co najmniej 10”
e Przetwornik wysokotonowy tytanowy 3”
¢ Mozliwos¢ pochylenia modutu MHF:
e Co najmniej +/- 10° w ptaszczyinie poziomej
e Co najmniej +/- 10° w ptaszczyznie pionowej
12 Subwoofer 1 »  Zestaw gtosnikowy niskotonowy kinowy, zaekranowy

e Konstrukcja: co najmniej dwa przetworniki niskotonowe o
Srednicy 18”, z cewkami o Srednicy 4”

e Pasmo przenoszenia: co najmniej od 25 Hz do 150Hz (-10dB);

¢ Moc maksymalna ciggta: co najmniej 1100W

e Czutos$é: co najmniej 101 dB SPL
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Maksymalny SPL (szczytowo): co najmniej 137dB
Waga nie wieksza niz: 90 kg
Obudowa wykonana z MDF, grubos¢ co najmniej 19mm

13

Zestaw gtosnikowy
efektowy, uchwyt

14

Typ kolumny: pasywna 8" + 1"

Max SPL: nie mniej niz 123 dB (szczytowo)

Pasmo przenoszenia (-10 dB): 52Hz - 20kHz

Czutosé: co najmniej 94dB;

Pokrycie: 90° x 90°

Pochylona przednia $cianka

Moc co najmniej: 200 W

Wymiary nie wieksze niz: 50 x 37 x 25 cm (wys x szer x gt)
Waga nie wieksza niz: 12 kg

Impedancja: 8 Ohm

14

Wzmacniacz
4x1150W/80hm

Czterokanatowy wzmacniacz mocy z wbudowanym
programowalnym procesorem sygnatowym i systemem
elastycznej dystrybucji mocy

Co najmniej 4 wejscia sygnatowe na ztgczach instalacyjnych typu
phoenix

Co najmniej 4 wyjscia gtosnikowe w standardzie euro
Wbudowany procesor gtosnikowy oferujgcy funkcje podziatu
pasma, parametryczna korekcje, filtry dolno- i
gornoprzepustowe, dedykowane do oferowanych kinowych
zestawow gtosnikowych biblioteki filtrow, limiter oraz opdznienie
(Delay)

Moc wyjsciowa ciggta nie mniejsza niz 1150W na kanat, przy
obcigzeniu 8 Q, 4 Q lub 2 Q (nie mniejsza niz 600W) z mozliwoscia
swobodnego sumowania poszczegdlnych blokéw wzmacniacza w
jeden uktad/uktady o odpowiedniej mocy pozwalajgcy uzyskac
moc wyjsciowg nie mniejszg niz 3700 W przy obcigzeniu 1Q, 2Q,
4Q i 8Q (praca w trybie bridge/parallel).

Pasmo przenoszenia co najmniej 20 Hz — 20 kHz (+0,2 dB/ -
0,7dB);

Maksymalne znieksztatcenia harmoniczne nie wieksze niz 1% (dla
4Q - 8Q)

Wspodtczynnik ttumienia: co najmniej 150

Wbudowana pamiec¢ uzytkownika umozliwiajgca zapisanie 50
petnych konfiguracji urzagdzenia (ustawienia dystrybucji mocy +
ustawienia procesora)

Wbudowany wyswietlacz LCD

Port USB do konfiguracji wzmacniacza

Przystosowany do montazu w szafie rack

Wysokos¢ urzadzenia max 2U

Gtebokos¢ urzgdzenia do 41 cm

Waga nie przekraczajgca 12 kg

15

Wzmacniacz
4x625W/80hm

Czterokanatowy wzmacniacz mocy z wbudowanym
programowalnym procesorem sygnatowym i systemem
elastycznej dystrybucji mocy

Co najmniej 4 wejscia sygnatowe na ztgczach instalacyjnych typu
phoenix

Co najmniej 4 wyjscia gtosnikowe w standardzie euro
Wbudowany procesor gtosnikowy oferujgcy funkcje podziatu
pasma, parametryczng korekcje, filtry dolno- i
gornoprzepustowe, dedykowane do oferowanych kinowych
zestawow gtosnikowych biblioteki filtrow, limiter oraz opdznienie
(Delay)
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Moc wyjsciowa ciggta nie mniejsza niz 625W na kanat, przy
obcigzeniu 8 Q, 4 Q lub 2 Q z mozliwoscig swobodnego
sumowania poszczegélnych blokéw wzmacniacza w jeden
uktad/uktady o odpowiedniej mocy pozwalajgcy uzyskaé moc
wyjsciowg nie mniejszg niz 2500 W przy obcigzeniu 1Q, 2Q, 4Q i
8Q (praca w trybie bridge/parallel).

Pasmo przenoszenia co najmniej 20 Hz — 20 kHz (+0,2 dB/ -
0,7dB);

Maksymalne znieksztatcenia harmoniczne nie wieksze niz 1% (dla
40 - 8Q)

Wspbtczynnik ttumienia: co najmniej 150

Wbudowana pamieé¢ uzytkownika umozliwiajgca zapisanie 50
petnych konfiguracji urzagdzenia (ustawienia dystrybucji mocy +
ustawienia procesora)

Wbudowany wyswietlacz LCD

Port USB do konfiguracji wzmacniacza

Przystosowany do montazu w szafie rack

Wysokos$¢é urzgdzenia max 2U

Gtebokos$é urzadzenia do 41 cm

Waga nie przekraczajaca 11,5 kg

16

Wodzek pod
zestawy
gtosnikowe

Wdzek umozliwiajgcy przemieszczanie na scenie zastosowanych
zestawow gtosnikowych kinowych: L, C, R, SUB

Konstrukcja metalowa

Podstawa z kétkami z blokada.

Wymiary dopasowane do zestawdw gtosnikowych

17

Okablowanie state,
uktadanie

Okablowanie niezbedne do uruchomienia systemu, zgodnie ze
schematem blokowym i opisem projektowym

Projekcja multimedialna, system sterowania

Projektor 3xLCD,
WUXGA, min 9000
lumendéw

Rozdzielczo$¢ natywna: co najmniej WUXGA 1920x1200
Technologia: 3LCD

Jasnosé: co najmniej 9000 lumendw

Gtosnosc: nie wieksza niz 39dB w trybie normal

Zrédto $wiatta: dioda laserowa

Wejscia wbudowane: co najmniej VGA, HDMI, RS232, HDBaseT
(RJ45), LAN (RJ45)

Obiektyw dostosowany do warunkow projekcji, o wspdtczynniku
projekcji co najmniej od 3.6:1 do 5.4:1

Ekran elektryczny
450cm

Szerokos¢ robocza powierzchni projekcyjnej: 450cm, format
obrazu 4:3

Silnik elektryczny o mocy 230W z 5 letnig gwarancjg
Aluminiowa obudowa w kolorze czarnym

Funkcja automatycznego zatrzymywania zwijania/rozwijania
powierzchni

Przedni wysuw materiatu

Waga: nie wieksza niz 48kg

Powierzchnia projekcyjna do projekcji przedniej o parametrach:
Wzmocnienie: 1.2

Kat widzenia: 150 stopni

Grubosé materiatu: pomiedzy 0.4 a 0.45mm

Ekran elektryczny
450cm

Szerokos¢ robocza powierzchni projekcyjnej: 450cm, format
obrazu 4:3
Silnik elektryczny o mocy 230W z 5 letnig gwarancja
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Funkcja automatycznego zatrzymywania zwijania/rozwijania
powierzchni
Waga: nie wieksza niz 48kg
Powierzchnia projekcyjna do projekcji przedniej o parametrach:
Wzmocnienie: 1.2
Kat widzenia: 150 stopni
Grubosé materiatu: pomiedzy 0.4 a 0.45mm
Extender HDMI/LAN 6 Mozliwos¢ zasilenia odbiornika z nadajnika ze ztgcza Ethernet
(Power Over Line)
Obstugiwana rozdzielczos¢: 4k UltraHD @ 60 Hz 4:2:0
4 Kompatybilno$¢ z HDCP 2.2
Mozliwos¢ przesytania sygnatow IR oraz RS232 miedzy
nadajnikiem i odbiornikiem
Kompatybilno$¢ z PCM, Dolby i DTS
Uchwyt do 1 Uchwyt sufitowy kompatybilny z projektorem z p.1
5 projektora Dopuszczalne obcigzenie dopasowane projektora z p.1
Mozliwos¢ regulacji obrotu, kata pochylenia
Matryca HDMI 8:2 1 Wejscia: co najmniej 4x HDMI, 3x HDBASE-T, 1xVGA, Audio, LAN,
Mikrofonowe
Woyjscia: co najmniej 2x HDBASE-T, 2x HDMI, Audio-dembedded
Obstuga sygnatéw 4K 4096x2160@60,
6 Mozliwos¢ embedowania zewnetrznego audio analogowego do
HDMI-OUT, HDBASE-T
EDID Management
Konwersja TCP/IP do wyj$¢ RS232 (dla zewnetrznych urzadzen)
Mozliwos¢ dodawania sygnatow sterujgcych do sygnatu HDBaseT
Kamera PTZ, 1 Rozdzielczo$¢ wyjsciowa: co najmniej 1080p/25Hz, 1080i/60Hz
1920x1080, zoom Zoom optyczny: co hajmniej 20x
7 20x Minimalne oswietlenie: co najwyzej 0.5Lux
Wyjscie HDMI
Sterowanie RS 232, protokdét VISCA, Pelco-D, Pelco-P
Sterowanie RS 485, protokét VISCA, Pelco-D, Pelco-P
Sterownik kamery 1 Sterownik kompatybilny z kamerg z p. 5.
8 Regulacja obrotu kamerg we wszystkich kierunkach
Regulacja zoomu
Monitor podgladowy, 1 Rozdzielczos$¢ natywna: co najmniej 1920x1080
9 1920x1080 Ekran matowy
Wejscie HDMI
Przekatna: co najmniej 24”
Rejestrator HDMI 1 Wejscie HDMI, VGA (przez przejscidwke), wyjscie podgladowe
HDMI, wyjscie stuchawkowe i wejscie mikrofonowe
Przechwytywanie na USB w formatach: 720/60Hz lub
1080p/30Hz
Sprzetowe kodowanie w formacie H.264 MPEG-4
Przechwytywanie w jakosci do Full HD 1080p 18Mb/s bez
dzielenia plikow
10 2 tryby pracy, w tym przechwytywanie na zewnetrznych

pamieciach USB flash oraz dyskach twardych USB do 2TB oraz
bezposrednio za pomocg kabla Micro USB do PC
Przechwytywanie na USB w jakos$ci do 16Mbps

Przechwytywanie na komputer PC Windows w jako$ci do 16 Mb/s
(1080p 30Hz) oraz do 18 Mb/s(720p 60Hz)

Obstuga HDCP 2.0

Obstuga dodatkowego mikrofonu
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Whbudowany odtwarzacz: ogladanie materiatu bez przetaczania
pamieci do zewnetrznego odtwarzacza
Odtwarzacz Bluray 1 Obstuga ptyt Bluray, DVD, CD, kart SD (co najmniej 128GB)
Woyjscia analogowe 7.1
11 Wyjscia symetryczne kanatéw L, R
Sterowanie RS-232
Montaz w szafie rackowej
Wysokosé: 1U
Jednostka centralna 1 Co najmniej 3x porty RS232/RS485
systemu sterowania Co najmniej 8x porty uniwersalne konfigurowalne
Czujnik podczerwieni do zgrywania kodow IR
RTC z zasilaniem bateryjnym
Wskazniki LED na panelu przednim dla kazdego portu
Wbudowana pamie¢ RAM 64 MB i flash 256 MB
Zasilanie 24VDC lub PoE
1/4 przestrzeni RACK, wysokos¢ 1U
12 Aluminiowa obudowa
Waga: co najwyzej 0,3 kg
Oprogramowanie umozliwiajgce tworzenie systemoéw rozproszonych.
Kazda jednostka, panel dotykowy lub aplikacja na tablet lub komputer,
pozwala na jej oprogramowanie i wymiane informacji w tym samym
jezyku oprogramowania Oprogramowanie jest tworzone w
zintegrowanym $rodowisku programistycznym — jedna aplikacja dla
tworzenia oprogramowania jednostek i wygladu oraz dziatania interfejsow
GUI
Jednostka sterowania 1 Co najmniej 1x port R$232/RS485, 1x port DALI
DALI Co najmniej 4x porty uniwersalne konfigurowalne
Czujnik podczerwieni do zgrywania kodow IR
RTC z zasilaniem bateryjnym
Wskazniki LED na panelu przednim dla kazdego portu
Wbudowana pamie¢ RAM 64 MB i flash 256 MB
Zasilanie 24VDC lub PoE
Szerokos¢ 4 modutéw, montaz na szynie DIN
13 Plastikowa obudowa
Waga: co najwyzej 0,2 kg
Oprogramowanie umozliwiajace tworzenie systemow
rozproszonych. Kazda jednostka, panel dotykowy lub aplikacja na
tablet lub komputer, pozwala na jej oprogramowanie i wymiane
informacji w tym samym jezyku oprogramowania
Oprogramowanie jest tworzone w zintegrowanym srodowisku
programistycznym — jedna aplikacja dla tworzenia
oprogramowania jednostek i wygladu oraz dziatania interfejséw
GUI
Modut 2 Co najmniej 8 wyjs¢ przekaznikowych
przekaznikowy Obcigzalnos¢ rezystancyjna do 10 A na kanat
Co najmniej 8 niezaleznych wejs¢
Przyciski testowe na front panelu
Komunikacja za pomocg protokotu R$485
14 Status zatgczenia przekaznikdw sygnalizowany przez LED
Plastikowa obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN o
szerokosci nie wiekszej niz 9 modutéw
Temperatura pracy 0 do 60 st C
Wilgotnosc¢ pracy 10% - 90%
Waga: co najwyzej 0,5kg
15 Licencja do panelu 2 Aplikacja umieszczona w pamieci jednostki centralnej
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dotykowego systemu Mozliwos¢ uruchomienia na dowolnym urzadzeniu mobilnym
sterowania (10S/Windows/Android)
Brak potrzeby rejestracji oprogramowania (licencji) na nowym
urzadzeniu.
Licencja przyporzgdkowana do jednostki centralnej
Tablet sterujacy 2 Przekatna: co najmniej 10”
Rozdzielczo$¢ ekranu: co najmniej 1920x1200
16 Procesor: co najmniej 8 rdzeniowy
Bateria o pojemnosci co najmniej 9000mAh
System operacyjny: Android
17 Switch 1 Co najmniej 4 porty LAN
Obstuga sieci 1Gb
18 Access point Kompatybilno$¢ z 802.11b/g/n oraz 802.11ac
Okablowanie state, Okablowanie state niezbedne do uruchomienia systemu projekcji,
19 uktadanie systemu sterowania, nagtos$nienia
System inspicjenta
Cyfrowa matryca 1 Cyfrowa i analogowa transmisja sygnatéw audio w systemie.
systemu inspicjenta - Mozliwos¢ podtgczenia z systemem DANTE
pulpit inspicjenta Petni funkcje jednostki centralnej i gtdwnego pulpitu inspicjenta
Wbudowany kolorowy wyswietlacz LED o rozdzielczosci co
najmniej 550x85 pikseli wyswietlajgcy etykiety przyciskow oraz
menu
Obstuga co najmniej 4 stacji interkomowych
1 Wejscie dla zestawu stuchawkowo/mikrofonowego
Co najmniej 2 wejscia cyfrowe LAN RJ45
Co najmniej 4 analogowe wejscia XLR
4 wejscia wyjscia/wyjscia analogowo/steruj$ce na ztgczach RJ45
4 wyjscia przekaznikowe 1A/min 40V
Wbudowany gtosnik
Przeznaczony do montazu w racku. Wysokos¢ 1U
Pulpit interkomowy 2 Cyfrowa transmisja sygnatéw audio. Mozliwos¢ podtaczenia z
przewodowy systemem DANTE
biurkowy Wbudowany kolorowy wyswietlacz LED o rozdzielczosci co
2 najmniej 550x170 pikseli wyswietlajacy etykiety przyciskow oraz
menu
Regulacja gtosnosci potencjometrem
Dwa wejscia dla zestawdow stuchawkowo/mikrofonowych
Wbudowany gtosnik
Zestaw stuchawkowy 4 Zalecany przez producenta pulpitu interkomowego
z mikrofonem do
3 przewodowych
pulpitow
interkomowych
4 Mikrofon na gesiej 3 Zalecany przez producenta pulpitu interkomowego
szyjce
5 Wzmacniacz 2x100V 1 Wzmacniacz dwukanatowy 100V o mocy co najmniej 100W
Wbudowany procesor DSP
Zestaw gtosnikowy 4 Zestaw gtosnikowy nascienny
6 naécienny z Moc: min 6W/100V

regulatorem

Wbudowany regulator gtosnosci z uktadem priorytetu
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Dzwonek antraktowy

Do zastosowan teatralnych wspdtpracujacy z systemem

Szafa rack, panel
przekaznikowy,
akcesoria

Szafa rack 600x450
Panel przekaznikowy sterujgcy pracg systemu
Akcesoria montazowe i urucomieniowe

2.2.2 Salaspotkan

Projektor
multimedialny
WUXGA
6000lumendw, laser

Zrédto $wiatta laserowe o zywotnoéci min. 20 000h przy pracy w
trybie petnej jasnosci; mozliwa ptynna zmiana sity swiatta i
wydtuzenia tym samym zywotnosci zrédta

Rozdzielczo$¢ natywna min. WUXGA (1920x1200)

Jasnos¢: co najmniej 6000Im

Ztacza wejsciowe: co najmniej HDMIx2, HDBaseT x 1, Miracast
Ztacza wyjsciowe: min. 1x Wyjscie VGA, Stereofoniczne wyjscie
audio minijack

Obiektyw o wspdtczynniku projekcji co najmniej od 1,4 - 2,15:1
Gwarancja producenta o dtugosci min. 5 lat lub 12000h pracy
(zaleznie co nastgpi pierwsze) na urzgdzenie i zZrodto swiatta

Ekran elektryczny
400x250cm

Szerokos¢ robocza powierzchni projekcyjnej: 400cm

Silnik elektryczny o mocy 230W z 5 letnig gwarancja
Aluminiowa obudowa w kolorze biatym

Funkcja automatycznego zatrzymywania zwijania/rozwijania
powierzchni

Tylni lub przedni wysuw materiatu

Waga: nie wieksza niz 48kg

Powierzchnia projekcyjna do projekcji przedniej o parametrach:
Wzmocnienie: 1.2

Kat widzenia: 150 stopni

Grubos$¢ materiatu: pomiedzy 0.4 a 0.45mm

Uchwyt do
projektora

Zgodny z Projektorem z pkt.1 w Sali spotkan

Triger do ekranu

Sterowanie wyzwalane poborem pradu: Tak

Mozliwos¢ sterowania dwoma urzgdzeniami: Tak
Nadajnik podczerwieni: Tak

Odbiornik podczerwieni do sterowania projektorem: Tak
Mozliwos¢ podtaczenia przetgcznika Sciennego

Zestaw gtosnikowy

Konstrukcja dwudrozna

Moc znamionowa: co najmniej 125W (500 szczytowo) wg AES
Czuto$é: co najmniej 90dB (1W/1m)

Pasmo przenoszenia (-3dB): co najmniej od 70Hz do 20kHz
Pasmo przenoszenia (-10dB): co najmniej od 60Hz do 20kHz
Maksymalny poziom SPL (1m): co najmniej 110dB (115dB
szczytowo)

Impedancja: 80hm

Przetworniki: co najmniej 1 x 6.5”

Wymiary: co najwyzej 34 x 23 x 23 cm

Masa: co najwyzej 6.5 kg

Dyspersja nominalna: co najmniej 125 st. (w ptaszczyznie
poziomej), co najmniej 125 st. (w ptaszczyznie pionowej)

Wzmacniacz
miksujacy

Zintegrowany wzmacniacz stereo pracujgcy w klasie D

Moc: co najmniej 2 x 50W/40hm

Pasmo przenoszenia: co najmniej 40Hz — 20kHz (+0dB/-3dB dla
1w)
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e THD+N: co najwyzej 0.3% przy petnej mocy znamionowej

¢ Dynamika: co najmniej 88dB

e Wbudowany procesor DSP

e Konwertery A/D i D/A: co najmniej 24bit/48kHz

e Wejscia min: 2 wejscia liniowe niesymetryczne RCA stereo, 1
wejscie symetryczne mikrofonowo/liniowe, 1 wejscie
mikrofonowe/liniowe symetryczne z wyzwalaniem, 1 wejscie
liniowe niesymetryczne

e Wyjscie przedwzmacniacza

¢ Mozliwos¢ podtaczenia sterownika sciennego gtosnosci

¢ Regulacja wzmocnienia dla kazdego wejscia niezaleznie

¢ Ducking dla wejscia mikrofonowego

e Wysokos$¢: nie wieksza niz 1U

Mikrofon ¢ Wokalowy mikrofon dynamiczny o wytrzymatej konstrukcji, z
przewodowy pneumatycznym systemem antywstrzagsowym oraz stalowq siatka
ochronna.

e Charakterystyka kierunkowosci: kardioidalna

e Pasmo przenoszenia: 50Hz-15 kHz

e Czuto$é (1kHz): -54,5 dbV/Pa/ 1,88mV/Pa

e Waga maksymalna 300g

e Charakterystyka czestotliwo$ciowa dobrana pod katem wokalu, z
rozjasnionym srodkowym pasmem oraz podcietymi basami.

¢ Whbudowana sferyczna owiewka i filtr pop o duzej efektywnosci.

e Dotaczony adapter statywu z mozliwoscig obrotu o 180 stopni

¢ Dotaczony pokrowiec

Mikrofon System musi oferowaé naturalny przekaz dzwieku dzieki
zastosowaniu  cyfrowego toru radiowego o  wysokiej
rozdzielczosci z petnym pasmem przenoszonych czestotliwosci
akustycznych. Musi posiada¢ mozliwos¢ jednoczesnej pracy
minimum 30 kanatéw w jednym pasmie systemu zapewniajgc
efektywne wykorzystanie dostepnego spektrum radiowego.
Odbiorniki muszg mie¢ mozliwosci skanowania przestrzeni
radiowej w celu znalezienia wolnych czestotliwosci dla pracy
systemu.

bezprzewodowy

Nadajnik:

e Zakres czestotliwosci pracy UHF: co najmniej 470 — 694 MHz w
wybranych pasmach o szeroko$ci minimum 40MHz

¢ Typ modulacji radiowej: specjalistyczny, sygnat cyfrowy

e Zakres dynamiki: co najmniej 120 dB (A)

e Pasmo przenoszenia dzwieku toru nadajnika, znieksztatcenia
harmoniczne: co najmniej 20Hz-20kHz (+/-2dB), <0,1%THD

e Pasmo przenoszenia przetwornika nadajnika: minimum 50Hz-
15kHz. Specjalnie ksztattowana charakterystyka dla zastosowan
wokalnych i mowy

e Charakterystyka kierunkowa kapsuty/typ:
kardioidalna/dynamiczna

e Liczba przetaczanych czestotliwosci nosnych w pasmie pracy
zestawu >1500

e  Zasieg pracy nadajnika: minimum 100m w optymalnych
warunkach

e Mozliwos¢ zasilania z dedykowanych akumulatorow

e Minimalny czas pracy na akumulatorze: > 8 godz

¢ Minimalny czas pracy na baterii typu AA: > 8 godz, 2x bateria
AA/Alkaliczna

*  Obudowa: metalowa
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Odbiornik:

Zakres czestotliwosci pracy UHF: co najmniej 470 — 694 MHz w
wybranych pasmach o szerokosci minimum 40MHz

Typ modulacji radiowej: specjalistyczny, sygnat cyfrowy

Zakres dynamiki: co najmniej 120 dB (A)

Pasmo przenoszenia, znieksztatcenia harmoniczne: co najmniej
20Hz-20kHz (+/-2dB), <0,1%THD

Zakres regulacji czutosci wejscia: co najmniej 60dB
Wyswietlacz LCD

Woyjscie audio: %” Jack i XLR

Sumaryczne opdznienie sygnatu (latencja) w catym torze od
nadajnika do wyjscia odbiornika: co najwyzej 3.2ms

Obudowa: metalowa z akcesoriami do montazu rackowego

Mikser cyfrowy

Co najmniej 16 wejs¢ (w tym 2 USB)

Co najmniej dwa dodatkowe porty USB na klawiature i mysz oraz
wyjscie HDMI na monitor

Co najmniej 4 wyjscia Aux, wyjscie gtdwne zamiennie XLR / Jack.
Dwa wyjscia stuchawkowe, zamienne na dodatkowe wyjscia Aux,
Zintegrowany router Wi-Fi wraz z anteng. Dwa niezalezne
interfejsy sieciowe dla jednoczesnej kontroli poprzez Ethernet i
Wi-Fi,

Obstuga ze wszystkich platform: Mac iOS, PC, Linux, Android.
Jednoczesna kontrola z maks. 10 urzadzen,

Co najmniej 12 w petni przywotywalnych preampéw,

Petne przetwarzanie na kanatach: 4 pasmowy parametryczny EQ,
HPF, kompresor, de-esser i bramka na wejsciach. 31-pasmowy
GEQ, bramka i kompresor na wyjsciach,

Filtr gérnoprzepustowy 18 dB/oktawe w kazdym torze
Analizatory widma na wszystkich wejsciach i wyjsciach
Mozliwos¢ jednoczesnego nagrywania i odtwarzania sladdéw z
osobnych wejs¢ USB

Mozliwos¢ sterowania z tableta bez dodatkowych licencji

10

Tablet

Przekatna: co najmniej 9.5”
System operacyjny: iOS

11

Zestaw gtosnikowy
aktywny 12"

Konfiguracja: 2-drozna

Przetworniki: co najmniej 1 wysokotonowy z cewkg o srednicy
1.4" oraz co najmniej 1 niskotonowy o $rednicy 12"

Pasmo przenoszenia (-6 dB): > 50Hz — 20 kHz

Pasmo przenoszenia (-10 dB:) = 45Hz — 20 kHz

Dyspersja: co najmniej 75 stopni (koncentryczna)

Maksymalny SPL (w odl. 1m): > 132 dB (szczytowo)

Modut wzmacniacza = 2000 W (szczytowo), klasa D

Obudowa: ABS odporna na uderzenia,

Kolor: czarny

Waga: nie wieksza niz 22 kg

Korekcja Wbudowany procesor DSP z mozliwoscig zapisywania
ustawien uzytkownika. Gotowe ,presety” przygotowane przez

producenta takie jak np. tryb monitora scenicznego, tryb live itp.

Informacje wyswietlane na wbudowanym wyswietlaczu LCD
Opdznienie: co najmniej 90 milisekund,

Wejscia:

o mikrofonowo-liniowe na ztgczu typu kombo XLR/TRS,
regulacja czutosci co najmniej 2 stopniowa
o wejscie liniowe mini jack 3.5mm
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Wyjscia:
o bezposrednie dla wejs¢ na ztgczach XLR/TRS na ztaczach
typu XLR
o sumy po potencjometrach poziomu sygnatéw
wejsciowych na ztaczu XLR

¢ Funkcja automatycznego przechodzenia w stan wstrzymania
¢ Mozliwos¢ pracy na statywie na wprost jak i z pochyleniem

Statyw mikrofonowy ¢ Rury cienkoscienne, stalowe

e Podstawa — nézki sktadane z gumowymi koncéwkami

¢ Elementy konstrukcyjne wykonane metodg wtrysku
cisnieniowego

e Lakier proszkowy czarny

e Woysiegnik poziomy o dfugosci > 70 cm, zakoriczony gwintem

¢ Wysokos$é regulowana w zakresie min. 100 cm —230 cm

e Waga: nie wieksza niz 3.3kg

12 2

Statyw gtosnikowy *  Rury cienkoscienne stalowe

e Lakier proszkowy czarny

e Wszystkie elementy konstrukcyjne wykonane metodg wtrysku
ci$nieniowego

13 2 *  Wysokosc¢ regulowana w zakresie co najmniej od 65 do 155cm
¢ Nozki zakonczone nasadkg gumowa z regulowang srednicg
rozstawu

e Statyw kompatybilny z zestawami gtosnikowymi aktywnymi z
p.11 specyfikacji

Szafa rackowa 32U e Szafarackowa, stojgca metalowa w kolorze czarnym
e Wymiary zewnetrzne: szerokos¢ co najmniej 600mm, gtebokos¢
14 1 co najmniej 600mm, wysoko$¢ 32U

e Zdejmowana Sciana tylna
e Wyposazenie: 3 x potki rackowe, 4 x listwa zasilajaca

Przytacze $cienne e llos¢irodzaj gniazd zgodna ze schematem blokowym
15 1 e Ztacza XLR ztocone lub srebrzone
¢  Modutowa budowa
Przewdd XLRM-XLRF e Ziacza ze srebrnymi stykami
16 10m > ¢ Dtugosé¢ 10m
17 Okablowanie state, ¢ Okablowanie state niezbedne do uruchomienia systemu
uktadanie !

2.3 WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIAtOW

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdiniej
zmieniany bez zgody Inwestora.

Proponowane produkty jako alternatywy dla zaprojektowanych urzadzen musza posiadaé nie
gorszg jakos¢, wszystkie wymagane prawem atesty i certyfikaty, nie mogg by¢ bardziej energochtonne
ani gtosniejsze ani o nizszym wspdtczynniku sprawnosci.

Zastosowane materialy muszg spetniac¢ szczegétowe wymagania zawarte w dokumentacji projektowej,
»PROJEKT WYKONAWCZY — System AV DK w Przasnyszu”.
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2.3.1 Kableiprzewody

Kable i przewody powinny by¢ uktadane zgodnie ze sztuka i z wtasciwymi normami dotyczgcymi
uktadania przewoddw niskonapieciowych.
Kable foniczne, wizyjne oraz sterujgce powinny by¢ uktadane oddzielnie od kabli elektrycznych.

Nalezy stosowac typy kabli odpowiednie dla budowanego systemu. W przypadku stosowania
zamiennikéw nalezy stosowac kable posiadajgce parametry techniczne nie gorsze niz zastosowane w
projekcie wykonawczym.

Nalezy zachowywad okreslone przez producenta kabli dopuszczalne promienie giecia.

2.3.2 Koryta kablowe

Korytka kablowe sg stosowane w przypadku prowadzenia grupy kabli na tej samej trasie i powinny
by¢ profilowane z blachy stalowej ocynkowanej wraz z niezbednymi konstrukcjami wsporczymi..

Korytka kablowe powinny by¢ instalowane w przestrzeni miedzystropowej i w pomieszczeniach
technicznych.

System powinien by¢ kompletny i sktadaé sie z typowych elementéw takich jak wsporniki

Scienne i sufitowe, odcinki proste, ztgcza, tuki, tréjniki, itp.

Wspdlne korytka dla kabli zasilajgcych i instalacji audiowizualnych powinny posiadaé¢ metalowa
przegrode separacyjna.

2.3.3 Rury ostonowe

Rury ostonowe z PCV powinny by¢ zastosowane do prowadzenia kabli w przepustach i przy
wykonaniu podejs¢ do przytgczy podtogowych, sciennych, katedr i méwnic oraz do urzadzen systemu
a/v. System rur ostonowych powinien sktadac sie z typowych elementéw tj. rur, ztgczek, uchwytdw,
puszek instalacyjnych itp. Srednica rur powinna byé tak dobrana, aby przeciaganie kabli nie wymagato
uzycia sity.

Rury ostonowe powinny by¢ mocowane do podtoza sztywno za pomocg uchwytéw stalowych lub z
tworzywa sztucznego. Rury ostonowe muszg by¢ sztywne i nie ulega¢ deformacji. W przypadku
uktadania ciggéw wielokrotnych np. w korytach metalowych oraz przy oktadaniu instalacji podtynkowo
dopuszcza sie stosowanie rur karbowanych gietkich.

2.3.4 Uszczelnienia przejs¢ kablowych

Uszczelnienia powinny by¢ stosowane:
e przy przejsciach przez Sciany i stropy, ktére tworzg oddzielenie pozarowe
e przy przejsciach przez sciany zewnetrzne - wodoszczelne i gazoszczelne

Wykonawca powinien zastosowac uszczelnienie, ktdre zagwarantuje te same witasciwosci sciany lub
stropu jak przed wykonaniem przejscia kablowego.

W przypadku przejs¢ kablowych przez sciany i stropy, ktdre tworzg oddzielenia pozarowe, przejscia
powinny by¢ uszczelniane przez Wykonawce w sposéb zapewniajgcy takg samg odpornosé ogniowg jak
oddzielenie pozarowe. Uszczelnione przejscia nalezy trwale opisaé (sposéb zabezpieczenia, trwatos¢ itp.)

2.4 MATERIAtLY NIEODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatdw zostanie przewartosciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
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2.5 PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALtOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ i wiasciwos¢ do robét i
byty dostepne do kontroli przez Inwestora.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i oswietlonych.
Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych
w temperaturze nie nizszej niz —15 st.C i nie wyzszej niz 25 st.c — w wigzkach odpowiednio gesto
wigzanych z dala od urzadzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy
przechowywac w sposdb jak wyzej lecz w kregach zwijanych zwigzanych sznurkiem co najmniej w trzech
miejscach. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

e kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowac¢ na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie
krotkich odcinkéw w kregach w sposéb uniemozliwiajgcy uszkodzenie izolacji,

e bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,

¢ konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzet ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych,
suchych i odpowiednio ogrzewanych.

Farby ptynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy magazynowa¢ w oddzielnych
pomieszczeniach z zachowaniem odpowiednich przepiséw p/pozarowych i bhp.
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3 SPRZET | MASZYNY

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z
ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci w zawartym w projekcie
organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢é uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawecy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdiniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
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4 SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciagzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
Inwestora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonaweca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1 TRANSPORT ELEMENTOW INSTALACJI NISKOPRADOWEJ

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robét
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposéb zapobiegajacy ich
przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu ciezkich urzadzen, ktére nie majg kot
jezdnych, nalezy wykona¢ za pomocg wézkdw lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatdow, elementdow, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za
pomocg dzwigdw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wytadunku recznym — aktualnych przepiséw dotyczacych
recznego przenoszenia ciezaréw.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen

rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytwdrcow, a w szczegolnosci:

e transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz tadowni;

* na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowac, odpowiednio zabezpieczy¢ i
przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparature rejestrujacg, przekazniki do
elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej, komory gasikowe oraz inng aparature
mniej odporng na wstrzasy i drgania,

e aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywad i zdejmowaé, nie narazajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.,

e Zaleca sie dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z
magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich elementow.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 OPIS OGOLNY

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, lub
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na pismie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na witasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inwestora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej lub w ST,
a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

5.2 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Wykonawca robdt moze przystgpi¢ do montazu aparatury i urzadzen dopiero po otrzymaniu od
Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane na odpowiednim etapie zostaty zakoriczone i odebrane
zgodnie z obowigzujgcymi ST cz. budowlane;.

5.3 KOORDYNACJA PRAC

Ze wzgledu na technologie prowadzenia prac budowlanych (uktadania posadzek, wylewania w
obiekcie betonowych $cian konstrukcyjnych, montaz sufitéw), wykonawca robdt instalacji
audiowizualnych musi uczestniczy¢ na kazdym etapie prowadzenia prac powigzaniem z prawidtowym
wykonaniem instalacji. Wykonawca konstrukcji musi przewidzie¢ w $cianach wneki, otwory montazowe i
bruzdy dla montazu osprzetu, przewoddw itp. oraz wzmochnien dla urzadzen a/v w miejscach gdzie te
wzmocnienia bedg wymagane.

5.4 OPIS SZCZEGOtOWY

Wymagania odnosnie rozwigzan szczegétowych robét budowlano — montazowych ujeto w Opisie
Technicznym i na rysunkach dokumentacji projektu wykonawczego PROJEKT WYKONAWCZY — System
AV DK w Przasnyszu.

Montaz obejmuje instalacje oraz podtgczenie i uruchomienie systemoéow audiowizualnych
przewidzianych zakresem projektéw. Montaz urzadzen bezwzglednie nalezy wykona¢ zgodnie z
projektem ,,PROJEKT WYKONAWCZY — System AV DK w Przasnyszu”. Dostarczone urzgdzenia powinny
charakteryzowad sie parametrami nie gorszymi niz posiadajg urzgdzenia wyszczegdlnione w niniejszym
opracowaniu . Wszelkie zmiany urzagdzen powinny by¢ zaakceptowane przez projektanta.

Po zakoriczeniu robét w kazdym podsystemie (projekcja, nagtosnienie, zintegrowane sterowanie,
itd.) nalezy przeprowadzi¢ wymagane przepisami pomiary kontrolne, badania i rozruch. Jesli przepisy nie
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wymagajg pomiarow kontrolnych nalezy sporzadzi¢ protokoty z uruchomienia informujgce o
prawidtowym dziataniu systemu.

5.4.1 Ukfadanie okablowania teletechnicznego pod system AV

Utozenie okablowania obejmuje utozenie okablowania wizyjnego, fonicznego, zasilania
niskonapieciowego, gniazd wtykowych oraz linii sterujgcych tgczacych poszczegélne elementy systemu
audiowizualnego. Okablowanie bezwzglednie musi by¢ wykonane zgodnie z informacjami zawartymi w
projekcie ,PROJEKT WYKONAWCZY — System AV DK w Przasnyszu i obowigzujgcymi przepisami. Zmiany
typu przewoddw wymagajg aprobaty projektanta.

Utozenie okablowania powinno by¢ zrealizowane przed zakonczeniem robdét brudnych i

pytotwadrczych.
Przewody powinny by¢ prowadzone w wiekszosci przypadkéw w metalowym korycie kablowym na
suficie i w rurach PCV twardych: instalacja pozioma w przestrzeni miedzystropowej i podestach, piony w
przestrzeni Scian sal audytoryjnych i pod oktadzinami $ciennymi — w rurach montowanych na uchwytach
n.t. Dopuszcza sie uktadanie okablowania w rurach karbowanych gietkich uktadanych podtynkowo oraz
wzdtuz istniejgcych kanatéw metalowych.

Kazda trasa kablowa powinna posiada¢ przekrdj umozliwiajgcy dotgczenie nowych przewodow w
przysztosci i dodatkowy przewdd pilotujgcy o wytrzymatosci uciggu 1 kN.

Wszystkie przewody linii powinny by¢ oznaczone na kazdym z koncow odpowiednim oznaczeniem,
zgodnym z projektem w sposdb czytelny i trwaty.

Wszystkie rezerwy przewoddéw wyprowadzone z wypustow w miejscach montazu powinny
zosta¢ zwiniete i zabezpieczone przed ubrudzeniem w przypadku kontynuowania dalszych prac
brudnych budowlanych w danej lokalizacji.

W przypadku, gdy w danej sali bedzie uktadane jedynie okablowanie, a nie bedga montowane
urzadzenia, przewody ktére bedg wyprowadzone ze $cian lub sufitéw, powinny zosta¢ zamaskowane w
estetyczny sposéb. Maskowanie przewoddéw powinno by¢ fatwo demontowane, tak aby po demontazu i
zamontowaniu urzgdzen nie byty wymagane zadne dodatkowe prace budowlane zwigzane z
demontazem maskowan.

5.4.2 System projekcji kinowej

Konstrukcje nosne dla urzadzen nalezy mocowac do podtoza w sposéb podany w dokumentacji lub
wynikajgcy z technologii montazu danego urzadzenia przed wykoniczeniem wnetrz jak i przed
zakonczeniem prac sufitowych. W przypadku mocowania konstrukcji za pomocg kotew osadzonych w
betonie montaz urzadzen na takich konstrukcjach mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Projektor nalezy montowaé na takiej wysokosci, aby otrzymany obraz nie posiadat znieksztatcen
trapezowych.

Ekran elektryczny mocowaé za pomocg przewidzianych uchwytéw do sufitu z doktadnym
wypoziomowaniem tubusu zapewniajgc trwatos$¢ ekranu podczas dtugiej eksploatacji.
Montaz urzadzen a/v i innych elektronicznych wchodzacych w sktad systemu powinien odbywacé sie w
warunkach czystosci, zgodnie z zaleceniami producentéw.

Ze wzgledu na wymag bezawaryjnej i bezproblemowej pracy systemu wymagane jest uzywanie
ztaczy oraz gniazd wizyjnych renomowanych producentéw (Neutrik, Switcraft, Amphenol, Harting).
Kazde potgczenie powinno zostaé sprawdzone pod wzgledem mechanicznym i elektrycznym.

5.4.3 System nagtosnienia kinowego

Procesory sygnatowe powinny byé programowane przez osoby przeszkolone posiadajgce wtasciwe
certyfikaty potwierdzajgce ich wiedze. W procesorach nalezy zaimplementowac wszystkie niezbedne
elementy zapewniajgce wysokg jakosé diwieku i bezawaryjnos¢ systemu (filrty, korekcje dzwieku,
limitery, matrycowanie i miksowanie wejs¢, itd.).
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5.4.4 System centralnego sterowania

System sterowania ma za zadanie ufatwienie obstugi urzadzen. Zgodnie z podziatem na etapy
niezbedne jest zastosowanie elementdéw zapewniajgcych podstawowe funkcjonowanie wyposazenia
(oSwietlenia, ekranu) z poziomu wytgcznikow Sciennych. Moduty sterujgce powinny byé
zaprogramowane w sposéb ergonomiczny i zgodnie ze sztukg automatyki budynkdw.

Dostarczane w kolejnym etapie urzgdzenia systemu sterowania powinny by¢ oprogramowane zgodne
co do algorytméw wymaganych przy integracji systemdow i zgodnie ze sztukg. Wyglad ekranu
dotykowego powinien zosta¢ opracowany zgodnie z ergonomig uzytkowania oraz powinien zostaé
zaakceptowany przez Zamawiajgcego. System sterowania powinien zapewnié wszystkie funkcje
wymienione w opisie projektu wykonawczego.

5.5 LIKWIDACJA PLACU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzgdkowania terenu w
zakresie wykonanych przez siebie robot.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robdt,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowg lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

Czesc¢ ogdlng opisujaca:

e organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdét,

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* bhp,

e wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

¢ wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

e system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robat,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli,

e sposéb oraz forme gromadzenia wynikdw pomiardw, zapis pomiaréw, a takie wycigganych
whioskow, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

Czesc szczegdtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robét:

¢ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku i wytadunku
materiatow , konstrukcji itp.,

e sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, legalizacja urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

e sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2 ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatéw. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg waing legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

6.3 ZAKRES KONTROLI

Wykonawca musi przewidzieé, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego
koszt kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robét beda
usuwane na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.
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6.4 BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami normy PN-IEC 60364-
6-61:2000. W przypadku, gdy norma nie obejmuje jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub
ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

Nalezy wykonaé wizualng i funkcjonalng kontrole wszystkich elementéw systemu audio-wideo

Podstawg kontroli funkcjonalnej powinien by¢ wykaz testdw systemu opracowany na podstawie
wymagan uzytkowych i dokumentacji systemu.

Kontrola wizualna obejmuje sprawdzenie jakosci montazu, jakosci funkcjonalnej sprzetu i jego zgodnosci
ze specyfikacja.

Testy kontrolne mozna przeprowadzac¢ na poszczegdlnych elementach instalacji w trakcie ich
kompletacji.

Wyniki testéw powinny byé udokumentowane w postaci protokofu z pomiaréw z podaniem typu
miernika, jaki zostat do tego celu uzyty oraz podpisem osoby wykonujgcej pomiary.

6.5 RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 CERTYFIKATY | DEKLARACIE

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okresSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisdow i dokumentéw technicznych,
. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normga lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja
okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s wymagane przez projekt lub ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie

potrzeby poparte wynikami badann wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badain beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.7 DOKUMENTY BUDOWY

6.7.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatga technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegélnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe;j,

uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonogramdw robét,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

uwagi i polecenia Inwestora,

daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecern Wykonawcy robaét.

6.7.2 Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposdb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.7.3 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie réwniez nastepujgce dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

6.7.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentédw budowy spowoduje jego natychmiastowe
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odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inwestora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
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7 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad Ilub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich
robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu
miesiecznej pfatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdét beda
zaakceptowane przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.2 ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIAtOW

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jesli projekt, ST lub przedmiar robdt wtasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego
inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekro;.
llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami projektu, przedmiaru robot lub ST.
Jednostkg obmiarowg dla instalacji audiowizualnej sg :
* [kpl] = urzadzenia z elementami montazowymi lub sktadane z czesci
e [szt] — urzadzenia,
e [urzadz] — urzadzenia
e [konsol] — urzadzenia
e [wzm] —wzmacniacze
e [stojak] — szafy na urzadzenia,
e [m]-kabliiprzewoddw.

7.3 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robdét.
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7.4 CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie
oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzédr zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.
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8 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 PROBY ODBIORCZE

W momencie gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaty zakoriczone i ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakoniczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim
czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy beda obecni przy czynnosciach odbiorczych instalacji.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzajg kontrole, sprawdzenia i préby
instalacji i ewentualnie zobowigzujg wykonawce do usuniecia stwierdzonych usterek.

Wodweczas gdy w.w. sprawdzian, powtdrzony w razie potrzeby, jest zadowalajgcy, wykonawca
zawiadamia pisemnie Inwestora podajgc proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru
koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekazac Inwestorowi:

e instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

¢ dokumentacje powykonawczg ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),

e szczegotowy raport zawierajgcy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen

oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiardw,

e atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow, urzadzen, przewodow i kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzgdzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i przeprowadzi
wszystkie regulacje i zmiany, ktore okazatyby sie konieczne dla prawidtowego funkcjonowania obiektu.

8.2 RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich ST, roboty podlegaja
nastepujgcym etapom odbioru:

¢ odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

¢ odbiorowi cze$ciowemu,

¢ odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robdét zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wtascicieli tych sieci i urzadzen
podziemnych jakie zostaty w trakcie robdt odkryte i zabezpieczone, zgodnie z trescig wtasciwych
uzgodnien.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdziniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inwestora.

Jakosé i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa lub ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.4 ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.5 ODBIOR OSTATECZNY ROBOT

8.5.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.5.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowsg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa lub ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona
potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.5.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

¢ dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

e ustalenia technologiczne,

¢ wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z projektem

lub ST jesli sg ustawowo wymagane,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot
uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
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8.6 ODBIOR POGWARANCYINY

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.5, 0dbidr ostateczny robét”.
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9 SPOSOB ROZLICZEN ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH

9.1 USTALENIA OGOLNE

Oferent jest zobowigzany do zasiegniecia w trakcie opracowywania swojej oferty koniecznych
informacji odnosnie wszelkich dokumentéw bedgcych podstawg przetargu. Obowigzkiem oferenta jest
ztozenie oferty ryczattowej uwzgledniajgcej wszelkie dostawy i prace konieczne do wykonania instalacji
w taki sposdb, aby spetniaty wymagania Inwestora i reprezentowaty wymagany standard. Oferent jest
zobowigzany do uwzglednienia przy opracowywaniu oferty wszelkich informacji zawartych w
dokumentacji i innych dokumentach przekazanych przez Inwestora. W wypadku jakichkolwiek
niejasnosci nalezy sie skontaktowac z projektantem.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowac sie odpowiednimi ustaleniami zawartymi w
umowie pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

9.2 WARUNKI UMOWY | WYMAGANIA OGOLNE

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kosztorysie.
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10 DOKUMENTY ODNIESIENIA | PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 207, poz. 2016, z 2003r. z pdzn. zm.)
i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 690 z pdzn. zm.).
PN-75/E-05125 , Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”
PN-IEC - 60050-826: 2000/Ap1:2000, Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 12665:2003 (U), Swiatfo i o$wietlenie. Podstawowe terminy oraz kryteria okre$lania
wymagan dotyczacych oswietlenia

PN-IEC- 60364 wszystkie arkusze, Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
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